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  :امکانات و مشخصات تابلو
  
  
  
 .طبقھ بھ صورت كلكتیو دان یا آپ  16قابلیت  پاسخ گویي تا  -

 . 3VFایجاد حرکتی نرم و مطلوب در سیستم  -

 .  3VFکاھش مصرف انرژی در سیستم  -

 .بدون نیاز بھ انکودر )  CLF(قابلیت راه اندازی سیستم بدون نیاز بھ سنسور شمارنده  -

 .رشتھ سیم  10ارتباط كابین با تابلو فقط با  -

 .امکان استفاده از ورودیھای مولتی سلکت  -

 .امکان استفاده از خروجیھای مولتی سلکت  -

 . شالترھای حد بالا و پایین  و CAN , CA1قابلیت حذف شالترھای  -
 .ستم نجات اضطراري  مگاجھت نصب سی) تراول كابل  (عدم نیاز بھ سیم اضافي  -

 .LCDتم نجات اضطراري از روي  سامكان مشاھده عملیات سی -

 .و دلخواه امكان تنظیم دوراندازي براي ھر طبقھ بھ طور جداگانھ  -

 . ابجای فاز بھ صورت تمام اتوماتیکدارای سیستم ج -
 .شستیھای ورودی و خروجیجھت نمایش وضعیت سوئیچھا و    LEDنمایشگر  -

 .علام صوتی خطاھای حادث شدهجھت ا بیزر -

، زمѧان بسѧتھ شѧدن شѧاخص نمѧایش طبقѧات امکان تنظیم شاخصھای مختلѧف از قبیѧل تعѧداد طبقѧات ،  -

 ... .و  خطای قبلی 16مشاھده  درب اتوماتیک ، نوع درب ،

 .و غیر سنکرون قابلیت نصب بر روی تمامی آسانسورھای کششی ، ھیدرولیکی ، سنکرون -

 .درب 3انسورھای لیت راه اندازی آسقاب -

 .امکان استفاده برای انواع دربھا -

 .3VFبرای کاھش زمان دوراندازی در سیستم  DIRECT  APROACHرای سیستم اد -

 .  ADVANCE DOOR OPENIN  . قابلیت باز نمودن درب قبل از رسیدن بھ راستای طبقھ -

 . RELEVELINGدارای سیستم  -

 down collective - up collective – full collectiveدارای انواع سیستمھای کنترل ترافیک  -

 ... .امکان عملکرد بھ صورت دوبلکس و  -
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 .خطا 16ذخیره خطا و مشاھده آن تا دارای سیستم  -

 .خیره تعداد استارت قابل  صفر شدهدارای سیستم ذ -

 .صفر شدن غیر قابلدارای سیستم ذخیره تعداد استارت  -

 .بلیت تنظیم کلیھ پارامترھاقا -

 .....چھار خطي براي نمایش عملیات جاري و اطلاعات كامل سیستم و  LCDنمایشگر داراي  -

 .مقاوم در برابر نویز و اعوجاج ھای محیط -

 .کنترل بار و کنترل فاز دیجیتال  دارای -

 .با پوشش رنگ مقاوم الکترواستاتیک  جعبھ روزیون کارکدک -

 .برنامھ ریزی و دادن احضار کابین دارای شش کلید برای -

 .در تابلو و یک برد درجعبھ روزیونرای تنھا یک برد دا -

  LINGLECANCشستی کابین  طریقدارای قابلیت کنسل کردن شستی کابین از  -

 .و مناسب برای فضاھای بسیار کوچک طراحی بھینھ و نصب سریع و آسان با امکان حمل راحت -

 .اسرع وقتترمینالھای سوکتی مناسب جھت تسھیل در امر تعویض بردھای معیوب در  -

 .حفاظت ورودیھا و خروجی ھا -

 

 

 

 

 

 

  

 

  

  

  

  

  

  

  



 
7 

 

  

 

 

 

  :متعلقات تابلو 

  
کشѧی ترمینالھѧای مجھѧت نصѧب تѧابلو بѧھ دیѧوار و ھمچنѧین سیفرمانھѧای شѧرکت مگѧا در کلیھ تابلو        

   :تابلو اقلام زیر داخل تابلو و جعبھ روزیون قرار داده می شود 

 

 .عدد 3جھت نصب تابلو بھ دیوار  6 پیچ نمره -

 .عدد 3ند جھت نصب تابلو بھ دیوار پیچ خودکار بل -

 .عدد 3ک جھت نصب تابلو بھ دیوار رولپلا -

 .عدد 3یھ جھت نصب تابلو بھ دیوار اپ -

 )تابلو و جعبھ روزیون .( سری کامل 1ت سیمھای خروجی تابلو لیبل سیم جھ -

 .عدد 1گویای کابین بلندگو جھت سیستم  -

 .فیوزھای اضافی -

 .دفترچھ راھنمای نصب و راه اندازی -

 .پیچ گوشتی ترمینالی -

 .چسب برق -

 .اشانتیون -
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  :شرح اجزاء تابلو

  .ترانس تغذیھ - 1

 .كنتاكتورھا  - 2

 . پریز ارت دار – 3

 .ولت کابین  220کلید مینیاتوری تغذیھ  - 4

 .كلید مینیاتوری سھ فازه  - 5

 . مینالھای خروجی موتور و نول تر – 6

  . مادر برد  – 7

  

  

  

  :مادر برد  شرح اجزاء

  .فیوزھای شیشھ ای  – 1

 .خروجیھای فن و مگنت موتور  – 2

 . ترمینالھای سریال تابلو  و  روزیون  – 3

 . کلیدھای برنامھ ریزی و روزیون  – 4

 . و شستی طبقات  7segترمینالھای  – 5

 . ایمنیترمینالھای سری  – 6

  .ولت  24ترمینالھای  – 7

 . ترمینالھای نجات اضطراری – 8

  . کلید روزیون نرمال – 9

  .فاز موتور سیف 3ورودی  – 10
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  :جعبھ روزیون شرح اجزاء

  

  .استپ قارچي روي كابین  – 1

  .كلید روزیون نرمال  – 2

  .پریز درب دار  – 3

   .كلید جھت بالا  – 4

  .كلید ران  – 5

   .كلید جھت پایین  – 6

  .آژیر  – 7

 .مادربرد اصلي روزیون  – 8

  

 

 

  :شرح اجزاء برد روزیون 

  .ھاي داخلي  ورودي و خروجي – 1

  .ولت  24ورودیھاي خروجی و  – 2

   .ورودیھاي شستي كابین  – 3

   .ھاي فرمان درب اتوماتیك  خروجي – 4

  . ورودی تراول کابل – 5

  .ھاي مگنت درب و برق تایمر دار خروجي – 6

  .و نول دائم  220ھاي  خروجي – 7

  .ھاي نمایشگر كابین   خروجي – 8

  . و بلندگو ورودي آژیر  و  خروجي لامپ اضطراري – 9

  .كلید صدا  – 10
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 :ترمینالھای ورودی و خروجی تابلو معرفی 
  

 جعبھ روزیون تابلو فرمان

FLC  سریال كابین و تابلو ارتباط  9..…1 قبل از کلید اصلی 220ورودی  

MP ورودی نول اصلی L5  فاز دائمي 

U خروجی مشترك دور کند و تند موتور MP نول دائمي 

V خروجی دور کند موتور L6 ایمر دارفاز محافظت شده ت 

W خروجی دور کند موتور OVL ورودی سنسوراضافھ بار 

V1 خروجی دور تند موتور DO فرمان دستی باز کردن درب کابین 

W1 خروجی دور تند موتور C1,2 كنتاكت درب اتوماتیک کابین 

MP  نول موتور CM1,2 كنتاكت درب اتوماتیک کابین 

 ماتیک کابینكنتاكت درب اتو GND( O1,2( - 24خروجی   80

 )+DC(خروجی مگنت درب  +DM ولت+  24خروجی  51

BR+  موتور ترمزفک خروجی)+DC( DM-  خروجی مگنت درب)DC-( 

BR-  موتور ترمزفک خروجی )DC-( A…G خروجی نمراتور کابین 

FTS دائم(خروجی فن موتور( LU  خروجی لامپ جھت بالا نمراتور کابین 

S7 با جھت(خروجی فن موتور( LD خروجی لامپ جھت پائین نمراتور کابین 

FTO  سنسور حرارتی موتور)PTC( C1..C8 ورودی شستی احضار کابین 

4BS برگشتی میکروسوئیچ ترمز موتور EM  ولت لامپ اضطراری کابین+ 12خروجی 

 شستي زنگ كابین ) 80(برگشتي  BZ ابتداي رفت سری ایمنیھا 110

90A برگشتی سری ایمنیھا SP وجی بلندگوی کابینخر 

90B برگشتی سری ایمنیھا SLF ورودی ترمز سر طبقھ 

 ورودی شمارنده طبقات CLF برگشتی سری ایمنیھا 90

66A  رفت و برگشت دوشاخ درب كابین 69 ) 71( رفت دوشاخ درب طبقات 

66B   رفت وبرگشت  میکرو سوییچ پاراشوت   87 ) 66( برگشت  دوشاخ درب طبقات 

68A  ( 0خروجی   80 ) 69( قفل طبقات  رفتGND( 

68B  ولت+  24خروجی  51 )  68( برگشت قفل طبقات 

68B  مشترکECN,EC1       

EC1 برگشت دورانداز اجباری پائین      

ECN برگشت دورانداز اجباری بالا      

CAN ورودی اجباری طبقھ آخر      

CA1 ورودی اجباری طبقھ اول      

       سریال كابین و تابلوارتباط   9..…1

F1..F8 ورودی شستی احضار طبقات      

COM +24  ولت شستی و نمراتور طبقات      
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  :چند نکتھ قبل از راه اندازی
 . برای نصب تابلو بھ دیوار ھرگز اقدام بھ خارج کردن سینی از داخل تابلو ننمایید -

 .سیم ارت ساختمان را بھ شین ارت تابلو وصل نمایید  -

. جعبھ روزیون متصل نمایید  و كابین و تابلو را بھ درستي بھ تابلو )تراول کابل (  كابل ارتباطي -

متصل نمایید و پس از  ERTرا بھ سوكت  )تراول کابل (  این منظور سیم ارت كابل ارتباطي براي 

 .آن سوكت بعدي را جا بزنید 

. در ھنگام نصب كابل ارتباطي باید دقت شود كھ سیم داراي گره خوردگي ویا تابیدگي نباشد  -

  .ھمچنین كابل نباید دراي چمپره باشد 

 .بھ کار گرفتھ شود ) NC (میبایست بھ صورت بستھ  اهی نصب شده داخل چکلیھ سوئیچھا -

 . ھرگز بھ جای فیوزھای سوختھ از سیم استفاده نکنید  -
جھت اطمینان از برق دار بودن خطوط الکتریکی از روشھای پر خطر مانند تست جرقھ استفاده  -

 نکنید 

 . حتی المقدور از پل کردن ترمینالھای تابلو خودداری کنید  -

نصب شالترھای حد پائین و بالا سیمھای دور تند موتور را بھ ترمینالھای مربوطھ ھرگز قبل از  -

 .وصل نکنید و آسانسور را با دور تند راه اندازی ننمائید 

فاز ورودی و نول در ھنگام اتصال بھ تابلو در ترمینالھای مخصوص خود بستھ   3مطمئن شوید   -

 .شوند

دقت کنید کھ کابین پس از برخورد بھ )  روزیون(در زمان حرکت بھ صورت دستی  : 1توجھ 

CA1  یاCAN داده تا سنسور ترمز سرطبقھ   ادامھ  بھ حرکت خود  و شود متوقف نمی)SLF   (

  . ی تیغھ یا آھنربای مربوطھ قرار گیرد روبرو

نکتھ بسیار مھمی کھ کاربران میبایست بھ آن توجھ داشتھ باشند این است کھ در ھیچ   : 2توجھ 

 مشترک نمود نبایست با ھمرا .....) و  MP , 80 , 51 , 110(یک از منابع ولتاژ تابلو  شرایطی ھیچ

ن عمل اقدام نماید بھ قسمتھای الکترونیکی تابلو آسیب در صورتی کھ کاربر بھ ای). بھ ھم وصل کرد (

  . جدی رسیده و تابلو از گارانتی شرکت خارج میگردد

   بالا و  كنتاكتورھا بھ صورت دستي  وسیلھتا كابین  ب  لازم است برخي مواقع در    : 3توجھ 

بدلیل باز بودن كمان   قفلھا دیدن   دمھدر اكثر مواقع این امر باعث ص  . )SHOT(   گردد   پایین

 . بدلیل باز بودن درب كابین میگردد و ھمچنین صدمھ دیدن درب كابین) برقي یا مكانیكي (درب بازكن 

  .نماید  باشد كھ از این صدمات جلوگیري مي این تابلو مجھز بھ سیستمي مي
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یا  UP (   اكتورھاي جھتفشردن یكي از كنت با وقرار داده  روزیونابتدا تابلو را در حالت بدین منظور، 

DOWN  ( گردد  درب كابین بھ صورت اتوماتیك بستھ شده و كمان درب بازكن نیز جمع مي .  

ابتدا كنتاكتورھاي   گردد براي  اینكھ درب كابین فرصت كافي براي بستھ شدن را داشتھ باشد ، توصیھ مي

  . ھاي سرعت را وارد مدار كنید سپس كنتاكتورفشرده نگھ دارید ،  ثانیھ 5حداقل بھ مدت  را جھت

  

  

 :مراحل گام بھ گام نصب

  
گذاشتھ شده بھ دیوار نصب  را با استفاده از پایھ ھاي مخصوص كھ بھ ھمین منظور در تابلو ابتدا تابلو -

 .نمایید

 .را بھ شین ارت تابلو وصل نمایید سیم ارت ساختمان -

براي  این منظور سیم . متصل نمایید روزیون عبھ ج و كابل ارتباطي كابین و تابلو را بھ درستي بھ تابلو -

  .پس از آن سوكت بعدي را جا بزنید متصل نمایید و ERTارت كابل ارتباطي را بھ سوكت 

 .تابلو اتصال دھید کلید مینیاتوری سھ فازفاز را بھ  3کابل  -

خاموش تابلو را ،   LCDروی  ) PHASE REVERS(وجود خطای درصورت . تابلو را روشن نمائید  -

در صѧورت عѧدم قطعѧی و   تѧابلو را روشѧن نمائیѧد.کرده سپس جای دو فاز ورودی را با ھم عوض نمائیѧد 

 .آماده بھ کار میباشد  وتابلجابجائی فازھا 

در صورتی کھ تابلو بھ سیستم اصلاح فاز اتوماتیک مجھز باشد و فازھای ورودی جابجا باشند   :  نکتھ

  REو فقѧط روی خѧط سѧوم علامѧت  نمی گرددظاھر   LCD روی)    E REVERSSPHA  (خطای 

ھѧت صѧحیح بѧھ ظاھر شده  و کنتاکتورھای جھت بھ صورت جابجا وارد مدار می گردند ولѧی موتѧور در ج

 . کار خود ادامھ می دھد

 .وصل نمائید بھ سیم پیچ دور کند موتور   را U,V,W ترمینالھای  -

 .رمینالھای موتور وصل نمائیدرا بھ ت 4BSو   BR ,FTS,S7,FTOترمینالھای  -

 51بѧھ ترمینѧال ریوزیون را در جعبھ  DOو  SLFرا در تابلو و  CA1,CAN ترمینالھای موقتبھ طور  -

 .پل کنید 

 . پل نمایید  69بھ را  69و   87را بھ  87در جعبھ روزیون ترمینالھاي  -

را بѧھ  68Aو ترمینѧال  66Bھ را ب66A ѧینѧال  متر ،  90را بѧھ ترمینѧال  110ترمینالھѧای   موقتبھ طور  -

68B  پل نمایید . 

 .وصل نمائید Tیا S یا  Rرا بھ یکی از فازھای  FLCترمینال  موقتبھ طور  -
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چک کردن اتصالات و ھمچنѧین چѧک کѧردن مسѧیر کѧابین واطمینѧان از نبѧودن  از دراین مرحلھ پس -

دور کنѧد بѧھ حرکѧت در  را بѧا کѧابین  UP , DOWNتوانیѧد بѧا شسѧتیھای  مѧانع در سѧر راه کѧابین مѧی

 . آورید

را بѧا  ) Wو V (تѧابلو جای دو فاز خروجی ، صورت حرکت کابین در خلاف جھت گرفتھ شدهدر

 .ھم عوض نمائید

و بر قراری ارتباطات  ...پس از نصب کلیھ سوئیچھا ، قفلھا ، میکرو سوئیچھا ، شالترھا ،شستیھا و  -

کѧابین را در وسѧط چѧاه نگѧھ ر دفترچھ راھنمѧاي مربوطѧھ ، مطابق با نقشھ ھاي ارائھ شده دآنھا با تابلو 

 . را بھ سیم پیچی دور تند موتور وصل نمائید  U,V1,W1داشتھ وترمینالھای 

 . ار دھیددر حالت نرمال قرتابلو را  تابلو را روشن نموده سپس ورا برداشتھ  کلیھ پلھای احتمالی -

ولѧت ، کѧابین شѧروع بѧھ  24یѧھ ورودیھѧای دراین مرحلھ در صورت کامѧل بѧودن سѧری ایمنیھѧا و کل -

 .نماید ھ سمت طبقھ اول میب دور تندحرکت شناسائی با 

 V1( تѧابلو ، جѧای دو فѧاز خروجѧیبѧا دور تنѧد در صورت حرکت کѧابین  درخѧلاف جھѧت درسѧت  -

 . را با ھم عوض نمائید  )W1و

 SLFھ داده تا سنسѧور ، کابین با دور کند بھ حرکت خود ادام CA1پس از برخورد کابین بھ شالتر  -

در این زمان کابین از حرکت بازایستاده و منتظر دریافت  ، روبروی آھنربا یا تیغھ مربوطھ قرار گیرد

 . ماند  پیغام احضار می

  

  

 

صѧورت پѧل كѧردن  ھیچ شرایطي اعم از زمان نصب و یѧا بعѧد از آن ، درلازم بھ ذكر است كھ در*** 

  شركت مگѧا  لو فاقد حفاظت شده و عواقب ناشي از آن بھ عھدهتاب ،ھر یك از قسمتھاي سري ایمني 

  باشد  نمي
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  :  LCDتوضیح نمایشگر 

 

 

 

  
1/  FN : 8   -  یك آسانسور ھشت توقف تنظیم شده است این كاراكتر نشانگر این است كھ تابلو براي 

1/  FN : 8    است  اولكاراكترنشان دھنده این است كھ كابین در طبقھ این.  

G/ 1/ FN : 8     این کاراکتر شاخص نمایشگر طبقات را نمایش میدھد.  

NOR -  مي كھ دراینجا نرمال. مي باشد سیستمنشان دھنده وضعیت نرمال یا روزیون بودن این كاراكتر 

نمایش داده شود بھ این معنی اسѧت کѧھ سیسѧتم از تѧابلو در حالѧت  T:Iھرگاه این کاراکتر بھ صورت  .باشد 

نمایش داده شود بھ این معنی است  C:Iھمچنین ھرگاه این کاراکتر بھ صورت . روزوین قرار گرفتھ است 

  .کھ سیستم از روی کابین در حالت روزوین قرار گرفتھ است 

CA? – الترھاي این كاѧك از شѧیچ یѧر ھѧراكتر بیان كننده این است كھ در حال حاضCA1   وCAN  الѧفع

نمایش داده  CA1و یا   CAN در صورتي  كھ ھر یك از آنھا فعال شوند كاراكتر بھ صورت . باشند  نمي

  .خواھد شد 

میباشѧد و یѧا اینكѧھ حركѧت   بھ سѧمت آن در حѧال  كھ كابین  این كاراكتر نشانگر اولین طبقھ ایست -   ( 0 )

طبقھ   و یѧا  احضѧار  2یعني كѧابین قصѧد دارد بѧھ شسѧتي )   2 (بھ طور مثال  .  پاسخ دھدخواھد بھ آن  مي

 . كابین  پاسخ دھد   2شستي 

STOP –  اراکترѧѧن کѧيایѧѧایش مѧابین رانمѧѧي كѧѧعیت فعلѧد  وضѧѧتاده و . دھѧѧابین ایسѧѧھ كѧت كѧѧن اسѧѧانگر ایѧو بی

راكتر در حالتھاي حركتي مختلѧف  وضѧعیت نمایشѧي مختلفѧي دارد بѧھ طѧور این كا. باشد  منتظر شستي مي

   DN : Fبھ این معني است كھ كابین با سرعت كند بھ سمت بالا در حال حركت است و یا   UP : Sمثال    

 .بھ این معني است  كھ كابین با سرعت تند بھ سمت پایین در حالت  حركت مي باشد 

D1  ,  D2  - اراѧن دو كѧيایѧابین مѧاي كѧعیت دربھѧانگر وضѧایش  كتر نشѧت نمѧند  در حالѧباش D1 وD2  

 1مربوط بھ درب  D1. باشد  درب كابین بستھ و در صورت عدم نمایش این کاراکترھا درب كابین باز مي

 .باشد  مي 2مربوط بھ درب  D2و 

DM – ست این كاراكتر نشان دھنده این است كھ رلھ  كمان درب بازكن فعال گردیده ا.  

L6 –  رلھ کھ این كاراكتر بیان كننده این استL6   فعال گردیده است ) برق تایمر دار( كابین.  

 
D1     D2    DM      L6      C /  S      STOP  

ER02 : ERROR         71>>90         

FN : 8 / 1 / G            NOR        CA? ( 0 )    

                         18.5 A      RE        DO  
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C –  این كاراكتر بیان كننده این است كھ سنسور شمارنده طبقات)CLF ( اѧيروبروي آھنربѧد مѧو  باش

  .  باشد ميھرگاه نمایش داده نشود بھ این معني است كھ  سنسور شمارنده روبروي آھنربا ن

S - ھ  این كѧر طبقѧاراكتر بیان كننده این است كھ سنسور ترمز س)SLF (ѧا مѧروي آھنربѧد يروبѧو  باش

  . باشد ميھرگاه نمایش داده نشود بھ این معني است كھ  سنسور شمارنده روبروي آھنربا ن

DO –   تیѧѧھ  شسѧѧت کѧѧن اسѧѧانگر ایѧѧاراکتر بیѧѧن کѧѧایش ایѧѧنمDO  ل دربѧѧا فتوسѧѧابین و یѧѧل کѧѧدر داخ

عال می باشد و تا زمانی کھ  مشکل برطرف نگردد تѧابلو بѧھ پیغامھѧای احضѧار پاسѧخ اتوماتیک کابین ف

بھ نمایش در می آید  کھ  این کاراکتر  SFکاراکتر   DOدر برخی مواقع بھ جای کاراکتر  .نخواھد داد 

در این حالت تا زمѧان . بیانگر این است کھ یکی از شستیھای کابین بھ صورت مستمر درگیر می باشد 

  . رطرف شدن مشکل فوق تابلو بھ ھیچ شستی احضاری پاسخ نخواھد داد ب

RE –   لاحѧѧѧتم اصѧѧѧھ دارای سیسѧѧѧایی کѧѧѧابلو ، در تابلوھѧѧѧای ورودی تѧѧѧایی فازھѧѧѧروز جابجѧѧѧام بѧѧѧدر ھنگ

جابجѧا ظاھر شده و کنتاکتورھای جھت بالا و پѧایین تѧابلو  LCDمی باشند این پیغام روی  فاز جابجایی

  .دھد  موتور در جھت درست بھ کار خود ادامھ می وارد مدار میشوند اما

18.5A -  انѧدار جریѧایش مقѧوص نمѧگر مخصѧیم یاین قسمت از نمایشѧور از سѧال عبѧھ  در حѧت کѧاس  

  .  باشد  تند یا کند می پیچھای موتور در حالت 

ER02 : ERROR 71 >> 90 -   طرѧن  سѧر ایѧطر آخѧھ سѧكLCD  دѧي باشѧا و  ،مѧایش پیغامھѧنم

از روی کѧابین قطѧع  ایمنѧیسری  بھ طور مثال خطاي ذكر شده  یعني .ستم  را بعھده دارد خطاھاي سی

و بѧا  قرارگرفتѧھ  روزیѧون  كѧابین در وضѧعیت شده است کѧھ ایѧن امѧر مѧی توانѧد بѧھ دلیѧل ایѧن باشѧد کѧھ 

    .شود  این خطا برداشتھ مي ، جعبھ روزیون RUNفشردن كلید 

 : SLFطریقھ چیدن پرچم یا آھنرباھای 
ھنگѧامی کѧھ سنسѧور روبѧروی   SLF  باید بھ ایѧن نکتѧھ دقѧت کѧرد کѧھ بѧرای چیѧدن پѧرچم یѧا آھنرباھѧای

در نمایشѧگر  خاموش شده و  روزیونمربوط بھ آن روی برد   LEDبایست  گیرد می آھنربا قرار می

LCD  ، تابلوSLF  بھ صورتS   و CLF  بھ صورتC   پس از آنکھ سنسور از .  نمایش داده شود

مربوط بھ آن روی برد روزیون روشن شده و در نمایشѧگر  LED" وبروی آھنربا کنار رفت  مجددار

LCD  ی تابلو ، نمایش دادهѧودنمѧور   . شѧا سنسѧتند یѧره ای ھسѧا دایѧای آنھѧھ آھنرباھѧورھایی کѧدر سنس

در  دو آھنربا و دربین طبقات  چھار آھنربا  SLFیر قطب  است ، برای سنسور یمربوطھ حساس بھ تغ

  .سانتیمتر باشد  30بایست  طبقھ اول و آخر کھ  فاصلھ ھر آھنربا با یکدیگر می

  

توانѧد بѧھ  نѧدارد و مѧی   CLFلازم بھ ذکر است این تابلو نیѧازی بѧھ نصѧب سنسѧور شѧمارنده ****  

  . انجام دھد  بدون نیاز بھ انکودر صورت اتوماتیک عمل شمارش طبقات را
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   زھای برد فیوز شرح فیو

  
T- 1A :  آمپری ترانس تغذیھ 1فیوز  

FAN-2A :  آمپری  2فیوزFTS وS7 مربوط بھ فن موتور  

20V – 2A :  ولت  20آمپری  2فیوزAC  

10V – 1A :  ولت  10آمپری  1فیوزAC 

110V – 1A :  ولت  110آمپری  1فیوزAC 

BRAKE – 2A :  موتور  مگنتآمپری  2فیوز  

  

  

  

  :ھ تنظیمات برنام

 
   .تواند بھ آنھا دسترسی داشتھ باشد باشد کھ کاربر بھ راحتی می این سیستم دارای تنظیمات متعددی می

 , S2کلیѧدھای  ابتدا تابلو را در حالت روزیون قرار داده سپس بایست ميبراي ورود بھ برنامھ تنظیمات  

S1    وENTER ھمزمان با ھم فشرد  را  . 

ѧات پس از انجام عملیات ذکر شѧیط تنظیمѧده وارد مح) SETTING   (یѧھ   مѧار  گزینѧامل چھѧھ شѧویم  کѧش

 : باشد  و این پنج گزینھ عبارتند از  تنظیمات و یک گزینھ ذخیره می

MAIN – TIMER – FLOOR – MOTOR SAVE      &      SAVE 

تواند از آنھا  اربر میک ،بنا بھ نیازباشد کھ  ھر یک از چھار گزینھ  تنظیمات شامل تعدادی  زیرشاخھ  می 

بایست آن را مورد  باشد  کھ در پایان تنظیمات می گزینھ پنجم مربوط بھ ذخیره تنظیمات می. استفاده نماید 

از روشن و خاموش نمودن تѧابلو  سذخیره نشده و پ  استفاده قرار داد در غیر این صورت تنظیمات سیستم

 . مانند  تنظیمات قبلی در جای خود باقی می
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 1جدول شماره  

 تنظیمات شاخھ اصلي زیر شاخھ صفحھ

19 01 – FLOOR NUMBER 

MAIN 

SETTING 

19 02 – COLLECTIVE  TYPE 

19 03 – PARK  FLOOR 
19 04 – ADVANCE  DOOR  OPENING 
20 05 – START NUMBER  ERASE 

20 06 – BYPASS 68 
20 07 – DOOR  PARK  MODE 

20 08 – FIR  DEFINE 
20 09 – 4BS  DEFINE 

20 10  – LOAD DEFAULT (YES ) 
20 11 – NC51  DEFINE 

20 12 – HARDWARE 01 
20 13 – CLF  DEFINE 
20 14 – CF STATUS  

20 15 – DC DEFINE  
20 16 – CLF AUTO  

20 17 – ‘ – ‘ DEFINE  
21 01 – DOOR CLOSE  69 TIME 

TIMER 

21 02 – DOOR OPEN  69 TIME 
21 03 – MOVE TIME 

21 04 – UP STOP 
21 05 – DOWN STOP 
21 06 – CLF PULSE  TIMER 
21 07 – CLF START  TIMER 
21 08 – RL6  TIMER 
21 09 – RUN _ SPEED 
21 10 – 3_SPEED 
22 01 – NUMERATOR 

FLOOR 
22 02 – DOOR 1 
22 03 – DOOR 2 
22 04 – CLF PULSE TIMER 
22 01 – TIMER 

MOTOR SAVE 

22 02 – MAX CURRENT (FAST ) 
22 03 - MAX CURRENT (SLOW ) 
23 04 – MIN CURRENT 
23 05 – MS STATUS 
23 06 – CURRENT CONTROL 
23 07 – MS AUTO RESET 
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 :نحوه ورود و انتخاب پارامترھاي دلخواه 

  
قѧرار داده سѧپس کلیѧدھای   روزیѧونبایست ابتدا تابلو را در حالت   براي ورود بھ برنامھ تنظیمات مي      

S2 , S1    وENTER  را ھمزمان با ھم فشرد  .  

 

  .مود از کلیدھای جھت بالا و پایین استفاده ن می بایستا تخاب ھریك از گزینھ ھنبراي ا

از باشند  كھ براي انتخاب  و وارد شѧدن بѧھ ھѧر یѧك  ھر یك از قسمتھاي اصلي  شامل زیر شاخھ ھایي مي 

  .کنیم  استفاده می ESCو برای خارج شدن از زیر شاخھ از کلید  ENTERکلید 

مدت زمان حركѧت كѧابین از بѧالاترین طبقѧھ تѧا (    MOVE TIMEبھ طور مثال براي تنظیم مدت زمان  

 :نماییم  بھ صورت زیر عمل مي) یین ترین طبقھپا

 

S1+S2+ ENTER                 TIMER      ENTER            +           MOVE TIME        

 

  شده ایم     MOVE TIMEدر اینجا وارد محیط 

  

 

  

 

 

مقدار    ENTERکلید  ای جھت وھو  كلید  کلیدھای جھت بالا و پایینبا وارد كردن زمان دلخواه بوسیلھ   

  .رویم  آن را تغییر داده و بھ گزینھ بعدی می

         

زیر عمل  در شکل بالا بھ صورت   MOVE TIMEدر گزینھ  35بھ  22ر عدد ییبھ طور مثال برای تغ 

 .نماییم  می

   

 

 

  

MOVE TIME 

22      SEC 

32      SEC 

MOVE TIME 
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برای این منظور در محیط    .انجام داد را  عملیات ذخیره سازي بایست  می پس از این مرحلھ 

زنیم و پس از چند ثانیھ بھ طور  میرا   ENTERمراجعھ کرده و کلید  SAVEتنظیمات بھ قسمت 

  . د گرد و سیستم ریست می شدهاتوماتیک برنامھ ھا ذخیره 

 

یم و یر ندھیدر صورتی کھ بھ قسمت تنظیمات وارد شویم و پارامتری را تغ لازم بھ ذكر است ***

بایست تابلو را ریست  توان از برنامھ خارج شد و برای خروج می برنامھ ای را ذخیره ننماییم نمی

  . کرد 

 

 :پارامترھاي قابل دسترس توسط كاربر  شرح 

 :    MAINشاخھ اصلي 

  
- FLOOR  NAMBER    : دھد كھ تعداد طبقات را براي  این پارامتر بھ كاربر این امكان را مي

  . بلومعین نمایدسیستم تا

COLLECTIVE TYPE    - : دھی بھ شستیھای طبقھ را بھ  توان مد پاسخ بوسیلھ این برنامھ می

  .برنامھ ریزی نمود  Collective down / Collective up / full collective صورت 

PARK  FLOOR    - : ودѧی شѧتفاده نمѧور اسѧھ از آسانسѧانی کѧوان در زمѧی تѧبوسیلھ این گزینھ م  

  .کابین را بھ طبقھ دلخواه فرستاد 

ADVANCE DOOR OPENING   - :  ھ ازѧن گزینѧر ایѧا تغیѧبDISABLE   ھѧبENABLE 

می توان درب کابین را چند سانتیمتر قبل از لѧول شѧدن کѧابین بѧاز نمѧود و بѧھ ایѧن ترتیѧب قبѧل از ایسѧت 

کѧابین مشѧاھده مѧی کننѧد و از  کامل کابین نفرات داخل کابین حرکت کابین را ھمزمان با باز شدن درب

برای استفاده از این  سیستم مѧی  .لحاظ زمانی نسبت بھ حالت معمولی کمتر در کابین منتظر می مانند  

بھای اتوماتیک از کمانھای بلند استفاده نمود تѧا بѧھ قفلھѧای طبقѧھ یѧا کѧابین صѧدمھ ای وارد ربایست در د

  .  نگردد 

MOVE TIME 

35      SEC 
ENTER 
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START NUMBER ERASE    - : یبھ وسیѧارامتر مѧده در  لھ این پѧره شѧتارت ذخیѧداد اسѧوان تعѧت

  .حافظھ سیستم را پاک نمود 

BYPASS 68    - :  لѧردن قفѧل کѧھ پѧادر بѧاربر قѧال ، کѧت نرمѧدر صورت فعال بودن این گزینھ در حال

  . دھد  طبقات نیست  و تابلو تا برطرف نشدن پل بھ ھیچ شستی پاسخ نمی

DOOR PARK MODE    - : ن گزیѧھ از ایѧامی کѧابین در ھنگѧھ درب کѧت کѧن اسѧده ایѧین کننѧھ تعیѧن

  .باشد ، بستھ شود ویا باز بماند  شود و آسانسور در حالت استراحت می آسانسور استفاده نمی

FIR DEFINE    -  :    الѧتفاده از ترمینѧان اسѧھ امکѧاین گزینFIR لکتѧولتی سѧورت مѧھ صѧ110 را ب 

را در  NOR ,68 , 69 , 66 , 71ترمینѧال توانѧد  و  کѧاربر مѧی دھѧد در اختیѧار کѧاربر قѧرار مѧی ولتѧی 

  .جابجا نماید   FIRصورت نیاز با 

4BS DEFINE    -  : 4این گزینھ امکان استفاده از ترمینالBS  لکتѧولتی سѧی   24را بھ صورت مѧولت

 , SLF , CA1 , CAN   69و کاربر می تواند از این ترمینال بھ صورت دھد  در اختیار کاربر قرار می

CLF , DC , 4BS , DO , NOR , UP , DN , OVL  استفاده نماید. 

LOAD DEFAULT    -  :یشѧات پѧرض  برای ریست کردن تنظیمات انجام شده و برگرداندن تنظیمѧف

  . توان استفاده نمود  اولیھ  شرکت  از این گزینھ می

NC51 DEFINE    - :  الѧاین گزینھ امکان استفاده از ترمینNC51  لکتѧولتی سѧورت مѧھ صѧ24را ب 

 SLF , CA1 , CANو کاربر می تواند از این ترمینال بھ صورت دھد  ولتی  در اختیار کاربر قرار می

  69 , CLF , DC , 4BS , DO , NOR , UP , DN , OVL  استفاده نماید.  

HARDWARE 01    - : صورت وجود سخت  توان مد عملیاتی تابلو را در با استفاده از این گزینھ می

  .یر داد یافزارھای لازم تغ

CLF DEFINE    - :  الѧتفاده از ترمینѧان اسѧھ امکѧن گزینѧایCLF  ولتیѧورت مѧھ صѧون بѧھ روزیѧجعب

 , SLFتوانѧد از ایѧن ترمینѧال بѧھ صѧورت  دھѧد و کѧاربر مѧی ولتی در اختیار کѧاربر  قѧرار مѧی 24سلکت 

CA1 , CAN   69 , CLF , DC , 4BS , DO , NOR , UP , DN , OVL  استفاده نماید.  

CF STATUS    - :  ایѧبیدن پلاتینھѧر چسѧا را در برابѧت کنتاکتورھѧوان حفاظѧی تѧبھ وسیلھ این گزینھ م

این گزینھ در زمانی کѧاربرد دارد کѧھ . را غیر فعال نمود .... قدرت و بھ وجود آمدن اتصالیھای سھ فاز و 

  .ار مشکل شده باشد قسمت ورودی مادر برد اصلی بھ ھر دلیل دچ

DC DEFINE    - :  این گزینھ امکان استفاده از ترمینالDC  بھ صورت مولتی را  جعبھ روزیون

 , SLFولتی در اختیار کاربر  قرار می دھد و کاربر می تواند از این ترمینال بھ صورت  24سلکت 

CA1 , CAN ,  69 , CLF , DC , 4BS , DO , NOR , UP , DN , OVL  فاده نماید است.  

CLF AUTO    - : نصب سنسور شمارنده علاوه بر  ،ھرگاه بنا بھ نیاز سیستم یا صلاح دید کاربر

سنسور ترمز ضروری باشد بھ وسیلھ غیر فعال کردن این پارامتر سیستم از حالت تک سنسوره خارج شده 

  .می گردد  و بھ صورت  معمول دیگر تابلوھا برای دور اندازی از سنسور دوم  استفاده
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‘ – ‘ DEFINE     :  ھرگاه یکی از خروجی نمایشگر طبقات بھ ھر دلیل دچار مشکل شود می توان

بھ عنوان ترمینال مولتی سلکت استفاده نمود بھ طور مثال در صورت سوختن )   -(  از ترمینال  

و تعریف   )  -  (و بستن آن زیر ترمینال  Dبا جابجا کردن سیم خروجی ترمینال  Dخروجی کاراکتر 

  .خروجی  نمایشگر طبقات را اصلاح نمود   Dدر برنامھ بھ صورت )   –( ترمینال 

 

 

  

    :  TIMERشاخھ اصلي 

 
DOOR CLOSE  69 TIME   -  :باشد   ن كننده زمان بستھ شدن درب كابین ميیاین پارامتر تعی

  .حد امكان كم كرد  درب كابین را تا بستھ شدن توان سرعت با افزایش این پارامتر مي

DOOR OPEN  69 TIME   -  :كند و ھرچھ  این گزینھ زمان باز شدن درب كابین را تعیین مي

   باشد  این زمان بیشتر باشد درب كابین دیرتر بستھ شده و فرصت براي ورود و خروج افراد بیشتر مي

MOVE TIME   - :  ین از بالاترین طبقھ تا دھد كھ زمان حركت كاب این گزینھ بھ كاربر امكان مي

  .پایین ترین طبقھ  را  بوسیلھ فرمول زیر محاسبھ وتنظیم نماید 

   MOVE TIME  =  10 +   3 * ) تعداد توقف  –  1( 

UP STOP   -  : اѧد تѧتم بتوانѧھ سیسѧي آورد كѧدن  4این پارامتر این امكان را فراھم مѧد از دیѧھ بعѧثانی

ایѧن پѧارامتر بѧراي لѧول كѧردن طبقѧات و یѧا بѧاز كѧردن درب . د ترمز سر طبقھ بھ حركت خود ادامھ دھ

میلѧي ثانیѧھ قابѧل  4000تѧا  0ایѧن پѧارامتر از . كѧاربرد دارد  جھѧت بѧالاكابین قبل از رسیدن بھ لѧول در 

  . باشد  تنظیم مي

DOWN STOP   -  : اѧد تѧتم بتوانѧھ سیسѧد از  4این پارامتر این امكان را فراھم مي آورد كѧھ بعѧثانی

ایѧن پѧارامتر بѧراي لѧول كѧردن طبقѧات و یѧا بѧاز كѧردن . ن ترمز سر طبقھ بھ حركت خود ادامھ دھد دید

میلѧي ثانیѧھ  4000تѧا  0این پارامتر از . كاربرد دارد  جھت پاییندرب كابین قبل از رسیدن بھ لول در 

 .باشد  قابل تنظیم مي

 CLF PULSE TIMER :ات بھ وسیلھ این پارامتر مقدار حرکت کابین بѧین طبقѧد را در بѧا دور تن

تعیین میکنیم  و ھر چھ مقدار این گزینھ افѧزایش یابѧد مقѧدار حرکѧت کѧابین بѧا دور تنѧد نیѧز افѧزایش پیѧدا 

  .شمارش در تمام طبقات میباشد این گزینھ برای تنظیم  .میکند 

CLF START TIMER   - : ی چون در لحظھ استارت لختی موتور زیاد میѧول مѧباشد مدتی ط 

ر را وتوان مѧدت زمѧان اسѧتارت اولیѧھ موتѧ بوسیلھ این گزینھ می. شد تا موتور بھ سرعت نامی برسد ک

   .  جبران نموده تا دوراندازی طبقات بھ صورت صحیح انجام گیرد
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RL6 TIMER   -  :  وانѧی تѧھ مѧن گزینѧیلھ ایѧھ بوسѧودن رلѧن بѧان روشѧزم L6  )  ایѧنایی ھالوژنھѧروش

  مود را کم یا زیاد ن) کابین 

RUN_SPEED  -  : ن کننده فاصلھ زمانی بین کنتاکتورھای دور تند و کند درتابلوھای دو یاین گزینھ تع

  .باشد  سرعتھ و در تابلوھای ھیدرولیک مربوط بھ زمان جابجا شدن کنتاکتورھای ستاره مثلث  می

3 _SPEED  -   : ورѧدازی موتѧاد راه نѧان زیѧوان جریѧی تѧارامتر مѧن پѧیلھ ایѧولی بھ وسѧل قبѧد قابѧا حѧرا  ت

با تنظیم زمان این پارامتر موتور ابتدا با دور کند بھ اندازه زمان تنظیم شده بѧا دور کنѧد حرکѧت  .کاھش داد 

کѧѧرده و سѧѧپس دور تنѧѧد وارد مѧѧدار شѧѧده و بѧѧھ حرکѧѧت خѧѧود ادامѧѧھ داده و پѧѧس از دورانѧѧدازی در طبقѧѧھ مقصѧѧد 

  .ستارت در حالت نرمال تکرار خواھد شد این پروسھ در شروع ھر ا. روبروی ترمز می ایستد 

 

 

 

   

  :   FLOORشاخھ اصلي 
NUMERATOR   -  :دھد كھ شاخص نمراتور را در ھر طبقھ   این پارامتر بھ كاربر این امكان را مي

  .بھ صورت دلخواه تنظیم نماید 

DOOR 1   -  :استفاده است  این پارامتر در سیستمھاي دو درب كھ سخت افزار آن نصب شده باشد قابل

براي ایѧن .  دھد   كابین را در طبقھ مورد نظرمي 1ن باز یا بستھ بودن درب شماره یو بھ كاربر امكان تعی

طبقھ مورد نظر را انتخاب كرده سپس حالت باز یا بستھ بودن   DOOR 1منظور پس از ورود بھ برنامھ 

  .نماییم  یرات را ذخیره ميیدرب را تعیین نموده و تغ

DOOR 2   - :  ده  نیز مانند پارامتر قبلياین پارامترѧدر سیستمھاي دو درب كھ سخت افزار آن نصب ش

كѧابین را در طبقѧھ مѧورد  2ین بѧاز یѧا بسѧتھ بѧودن درب شѧماره یباشد قابل استفاده است و بھ كاربر امكان تع

انتخѧاب كѧرده طبقѧھ مѧورد نظѧر را   DOOR 2براي ایѧن منظѧور پѧس از ورود بѧھ برنامѧھ .  دھد   نظرمي

  .نماییم  یرات را ذخیره ميیسپس حالت باز یا بستھ بودن درب را تعیین نموده و تغ

CLF PULSE TIMER :  بھ وسیلھ این پارامتر مقدار حرکت کابین با دور تند را در بین طبقھ دلخواه

 نیѧز افѧزایش پیѧدا مѧیکنیم  و ھر چھ مقدار این گزینھ افزایش یابد مقدار حرکت کѧابین بѧا دور تنѧد  تعیین می

  . گردد  از این پارامتر بیشتر در طبقات کوتاھتر یا بلندتر از طبقات دیگراستفاده می. کند 
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 :   MOTOR  SAVEشاخھ اصلي 
بѧوده وکلیѧھ تنظیمѧات مربѧوط بѧھ آن از داخѧل )    internal(این سیسѧتم بѧھ صѧورت داخلѧی ر سیو وتوم

  .خواھد بود برنامھ اصلی مادربرد قابل دسترسی 

TIMER   -  : توان مدت زمان قطع کردن سیستم موتور سیو را در زمان  بھ وسیلھ این پارامتر می

متر افѧزایش یابѧد زمѧان قطѧع موتѧور سѧیو طѧولانی تѧر اھѧر چѧھ زمѧان ایѧن پѧار. بروز خطا تنظѧیم نمѧود 

  .میگردد 

MAX CURRENT (FAST) - :  یѧѧھ مѧن گزینѧیلھ ایѧوان بوسѧان م تѧدار جریѧھ در مقѧѧازی  کѧج

و در صѧورت افѧزایش مقѧدار جریѧان دور تنѧد از . حرکت با دور تند بایѧد لحѧاظ گѧردد را انتخѧاب نمѧود 

لو عملیѧات و تѧاب خطѧا گرفتѧھ  ، TIMERپѧس از گذشѧت مѧدت زمѧان  وموتѧور سѧی،  مقѧدار تعیѧین شѧده 

   .نمایش داده می شود  LCD   ،ERROR 3Aنماید و ھمزمان روی  جاری را متوقف می

MAX CURRENT (SLOW) - :  یѧھ مѧن گزینѧیلھ ایѧوان بوسѧھ در  تѧازی  کѧان مجѧدار جریѧمق

و در صѧورت افѧزایش مقѧدار جریѧان دور کنѧد از . حرکت با دور کند باید لحاظ گردد را انتخѧاب نمѧود 

، خطا گرفتھ  و تابلو عملیѧات جѧاری  TIMERمقدار تعیین شده موتور سیو پس از گذشت مدت زمان 

  .نمایش داده می شود  LCD   ،ERORR 3Aو ھمزمان روی نماید  میرا متوقف 

  

MIN CURRENT    - :  ا دور  توان بوسیلھ این گزینھ میѧت بѧھ در حرکѧانی  کѧداقل جریѧمقدارح

یا تند باید لحاظ گردد را انتخاب نمѧود  و در صѧورت کѧاھش مقѧدار جریѧان موتѧور از مقѧدار تعیѧین  کند

 LOWخطای  LCDو روی نماید  و تابلو عملیات جاری را متوقف میشده موتور سیو خطا گرفتھ  

CURRENT   گردد  می       ظاھر.   

MS  STATUS    - :  توان با کمک  و یا در شرایط خاص می ودر صورت معیوب شدن موتور سی

  .این گزینھ موتور سیو را از مدار خارج کرد 

  

  MS  STATUSار بѧھ وسѧیلھ گزینѧѧھ  از مѧѧد وخѧѧارج کѧردن موتѧѧور سѧی در صѧورت :تѧذکر *** 

موتور سیو ھیچگونھ واکنشی نسبت بھ خطا ھای حادث شده نشان نداده و موتور را بѧدون محافظѧت 

   .دھد  در معرض خطر قرار می

  

CURRENT CONTROL    -  : ا  موتور سیف  اضافھ بار سیستم در صورت معیوب شدنѧو ی

، موتѧور سѧیو ) کنتѧرل بѧار  (قسمت کنترل جریان موتورتوان با کمک این گزینھ  در شرایط خاص می

  .را از مدار خارج کرد
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موتѧور سѧیو ھیچگونѧھ     CURRENT CONTROLاسѧتفاده از گزینѧھ   در صورت  :تذکر  ***

 در معرض خطر قرار  موتور را بدون محافظت و   واکنشی نسبت بھ خطا ھای جریانی موتور نشان نداده

خطاھای فازی واکنش نشان داده و موتور را در برابر دوفاز شدن برق ورودی و ما در برابر ادھد   می 

  .کند  محافظت می... یا 

MS AUTO RESET    -   : این پارامتر امکان ریست شدن موتور سیو را بھ صورت اتوماتیک برای

و پس از سھ بار  این گزینھ جھت برطرف نمودن خطاھای اتفاقی سیستم بوده. سھ مرتبھ را فراھم می آورد 

بروز خطا ، در مرحلھ چھارم قفل شده و تا ریست دستی  تابلو توسط کاربر ، انجѧام ھیچگونѧھ عملیѧاتی را 

  .این گزینھ قابلیت فعال یا غیر فعال شدن را دارد . بھ سیستم نمی دھد 

  

  :   ERRORنمایش خطاھای ثبت شده  در قسمت 

 
خطاھای اتفاق افتاده در سیستم را با نمایش روز خطا مشاھده  16می توان  ERRORدر قسمت         

بوده و برای دیدن خطاھای دیگر شماره خطای مورد نظر را  در  1شماره  آخرین خطا ، خطای. نمود 

ھمچنین روز خطا نیز ھمزمان با خطا نمایش داده می .را می زنیم  ENTERخط چھارم وارد کرده و 

ست می بایست تابلو را یک بار ریست نمود در ا ع از اینکھ روز جاری تابلو چھ روزیبرای اطلا. شود 

 تعداد روز کارکرده تابلو نیز نمایش داده می ، این ھنگام ھمزمان با نمایش سریال تابلو و تاریخ تولید 

  . شود

پس از روزیون .  برای ورود بھ قسمت نمایش خطاھا مانند ورود بھ قسمت برنامھ عمل می نماییم       

 گزینھ   LCDدر اینجا روی . را ھمزمان با ھم می گیریم   S1 , S2 , ENTERکردن تابلو کلیدھای 

SETTING  بھ وسیلھ کلید جھت بالا گزینھ . نمایش داده می شودERROR  قابل مشاھده خواھد بود سپس

  .شود را می زنیم  در اینجا آخرین خطا نمایش داده می  ENTERکلید 

  

  

 

 

 

  

  

  

   EROOR  2جدول شماره 

 تنظیمات زیر شاخھ

 01 – MOVE TIME       DAY 238 

ERROR 
 02 – NO INPUT           DAY 210 

 ….. 

 16 - FTO                       DAY 24 
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 :انتخاب ترمینالھای مولتی سلکت 

 
توانѧѧد  از   دچѧѧار آسѧѧیب شѧѧود کѧѧاربر  مѧѧیدر صѧѧورتی کѧѧھ ترمینالھѧѧای ورودی تѧѧابلو بѧѧھ ھѧѧر دلیѧѧل         

بѧھ نѧوع کѧاربرد آن اسѧتفاده باتوجѧھ   FIR ,  4BS , NC51 , DC , CLFترمینالھای  مولتی سѧلکت   

    .نماید

 4BS , NC51ولتی استفاده و ترمینالھای  110برای ورودیھای   NC 110لازم بھ ذکر است ترمینال 

, DC  CLF   گیرد استفاده قرار میولتی مورد  24برای ورودیھای.  

مصѧرف   مربوط بھ جعبھ روزیون بѧوده و بѧرای ورودیھѧای روی کѧابین مѧورد  CLFو   DCترمینال 

  . گیرند می   قرار

بѧھ عنѧوان  4BSدچѧار سѧوختگی شѧود  ، مѧی تѧوان از ترمینѧال  CA1 بطѧور مثѧال اگѧر ترمینѧال         

CA1 کلپس از ر  برای این منظور کافیست .استفاده نمودѧیم  ، فع مشѧسCA1 ر تѧال ررا زیѧ4مینBS   

 4BSدر زیرشѧاخھ و  مراجعѧھ نمѧوده    MAINشѧده بѧھ شѧاخھ   SETTING  بستھ سپس وارد برنامھ

پѧس از انجѧام عملیѧات . شѧویم ، از برنامھ خارج مѧیپس از ذخیره کردن   نماییمرا انتخاب  CA1گزینھ 

  .فعال می باشد   CA1بھ عنوان   4BSو ترمینال  غیر فعال شده   CA1ذکر شده ترمینال 

جعبھ روزیون بھ صورت مولتی سѧلکت اسѧتفاده   DC و یا   CLFھمچنین می توان از ترمینالھای      

را  69برد روزیون می توان  ھر دو سیمھای  69بھ طور مثال در صورت معیوب شدن ورودی . نمود 

قرار داد و سر  51شاخ کابین را در ترمینال از زیر ترمینال برد روزیون خارج نمود و یک سر سیم دو

   MAINشѧѧده بѧھ شѧѧاخھ   SETTINGن وارد برنامѧھ  آبسѧت پѧѧس از  CLFدیگѧر آن را زیѧر ترمینѧѧال 

را انتخاب نماییم  پس از ذخیره کردن ، از  69گزینھ  CLF DEFAINمراجعھ نموده  و در زیرشاخھ 

و  بѧرد روزویѧن غیѧر فعѧال شѧده    69ه ترمینѧال پس از انجام عملیات ذکѧر شѧد. برنامھ خارج می شویم 

 .فعال می باشد   69بھ عنوان   CLFترمینال 
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 مربوط بھ ترمینالھای مادر برد  3جدول شماره  

  پیش فرض 
 تنظیمات شاخھ اصلي زیر شاخھ انتخاب    

NON 

01 – NON 

   
   

NC 110 
( 110 V AC ) 

  
  
  

 MAIN SETTING 

02 – FIR 

03 – 71 

04 – 66 

05 – 69 

06 – 68 

07 – NOR 

NON 

01 – NON 

   
   
   
  
  

4BS 
( 24 V DC ) 

  
  
  
  
  
  

02 – SLF 

03 – CA1 

04 – CAN 

05 – 69 

06 – CLF 

07 – DC 

08 – 4BS 

09 – DO 

10 – NOR 

11 - UP 

12 - DN 

13 - OVL 

NON 

01 – NON 

   
   
   
  
  

NC 51 
( 24 V DC ) 

  
  
  
  
  
  

02 – SLF 

03 – CA1 

04 – CAN 

05 – 69 

06 – CLF 

07 – DC 

08 – 4BS 

09 – DO 

10 – NOR 

11 - UP 

12 - DN 

13 - OVL 
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 مربوط بھ برد جعبھ روزیون  3شماره   ادامھ جدول

   پیش فرض 
 تنظیمات شاخھ اصلي زیر شاخھ انتخاب   

NON 

 01 – NON 

   
   
  
  
  

CLF 
( 24 V DC ) 

  
  
  
  
  
  

 MAIN SETTING 

 02 – SLF 

 03 – CA1 

 04 – CAN 

 05 – 69 

 06 – CLF 

 07 – DC 

 08 – 4BS 

 09 – DO 

 10 – NOR 

 11 - UP 

 12 - DN 

 13 - OVL 

NON 

 01 – NON 

   
   
   
  
  

DC 
( 24 V DC ) 

  
  
  
  
  
  

 02 – SLF 

 03 – CA1 

 04 – CAN 

 05 – 69 

 06 – CLF 

 07 – DC 

 08 – 4BS 

 09 – DO 

 10 – NOR 

 11 - UP 

 12 - DN 

 13 - OVL 
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  :  3VF )  (راه اندازی تابلو ھای کنترل سرعت

  

  
  : راه اندازی تابلوھای کنترل سرعت می بایست بھ چند نکتھ  زیر توجھ نمود برای      

  

 U , V  تابلو را بھ ترمینال ھای   U, V ,Wسیمھای  3VFدر صورت استفاده از موتورھای مخصوص 

,W   مینان حاصل نماییدطموتور متصل و از صحت اتصال ا . 
موتѧور  دور تنѧد ترمینالھѧایتابلو را بѧھ    U , V ,Wدر صورت استفاده از موتورھای دوسرعتھ سیمھای 

ترمینالھѧای دور ((   .و ترمینال ھای دور کند موتور را بھ دور تند یا بھ یکѧدیگر پѧل ننماییѧد . اتصال دھید 

 .))بھ صورت آزاد باقی می مانند کند 
 .را مطابق جدول زیر نصب  نمایید  CAN و    CA1شالترھای 

  

 )متر بر ثانیھ ( سرعت موتور  )متر ( فاصلھ دور انداز 

1.8 1 
2.4 1.6 

3 2 

 
در غیѧر اینصѧورت . بѧھ صѧورت دائمѧی پѧل نماییѧد   66Bرا بھ  ترمینال   EC1و    ECNترمینالھای     

 .گیرد را می CONTACTOR FAULT ورھای اصلی و ترمز وارد مدار نشده و تابلو خطای کنتاکت
 . از لولھ ھای فلزی استفاده نماییدبرای سیمکشی سیمھای موتور از کابلھای شیلدار و یا 

از سیمھای شیلدار استفاده نمایید و سیم انکودر را نیز از داخل لولھ فلѧزی " برای افزایش سیم انکودر حتما

 . جدا از سیمھای موتور انتقال دھید
 .بھ سیستم ارت ساختمان اتصال دھیدقبل از روشن کردن تابلو " سیم ارت موتور و تابلو را حتما
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  : ) 3VF(  بھ تابلو ھای کنترل سرعت) SLF ( نحوه اتصال سنسور ترمز

  
  

 2ماننѧѧد تابلوھѧѧای )    SLF (کنتѧѧرل سѧѧرعت نحѧѧوه اتصѧѧال سنسѧѧور ترمѧز سѧѧر طبقѧѧھ  در تابلوھѧای         

تѧابلو نیѧز مѧی  4BSجعبѧھ روزیѧون ترمینѧال    SLFسرعتھ می باشد با این تفاوت کѧھ عѧلاوه بѧر ترمینѧال 

برای این منظور علاوه بѧر اتصѧال سنسѧور بѧھ . بایست اطلاعات سنسور را بھ طور مستقیم دریافت نماید 

تابلو وصل می  4BS را بھ ترمینال  SLFینال ترمھمزمان بھ وسیلھ یک رشتھ سیم تراول  SLFترمینال 

در غیر اینصورت تابلو سنسور ترمز را ندیده و کابین بھ شالترھای حد برخورد کرده و سری ایمنی .کنیم 

  . نماید را قطع می

  

  

  

  

  

  

 

  

 

  

  

  

  

  

  

  

 

 

 

 

  

SLF      

51        
4BS  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  جعبھ روزیون    
  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  تابلو فرمان      
  

 طبقھ سنسور ترمز سر   

SLF      

51        

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  جعبھ روزیون    
  

 سنسور ترمز سر طبقھ   

 کنترل سرعتدر سیستمھای 

 سرعتھ 2در سیستمھای 
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  :راه اندازی تابلو ھای ھیدرولیک   

  
شѧѧیر در ولتاژھѧѧای  3شѧѧیر و یѧѧا  4از یونیتھѧѧایی بѧѧا " معمѧѧولاای ھیѧѧدرولیک بѧѧرای راه انѧѧدازی سیسѧѧتمھ      

  .با راه اندازیھای ستاره مثلث یا مستقیم استفاده می شود ... و  110DC ,48DC, 220ACمختلف 

تفاوتی با دیگر تابلوھا ، ورودی سھ فازه و خروجی ھای فرمان تابلو در تابلوھای ھیدرولیک نحوه اتصال 

ماننѧѧد .... جعبѧѧھ روزیѧѧون ، بѧѧرق ورودی و صѧѧب تمѧѧامی قطعѧѧات ماننѧѧد شسѧѧتی طبقѧѧات ، قفلھѧѧا ، نداشѧѧتھ و ن

  .تابلوھای معمولی انجام می گردد 

  .تنھا تفاوت در قسمت خروجی ترمینالھای موتور و ترمینالھای خروجی شیر برقی ھا  می باشد     

 U,V,W,U1(X),V1(Y),W1(Z)ھای ستاره مثلѧث ، تѧابلو دارای شѧش ترمینѧال خروجѧی موتور برای 

 .است  U,V,Wو برای موتورھا با راه اندازی مستقیم تابلو دارای سھ عدد ترمینال است 

ھمچنین برای تغذیھ شیر برقی ھای یونیت  بسѧتھ بѧھ تعѧداد شѧیرھا تѧابلو دارای ترمینالھѧای خروجѧی مѧی     

  .باشد

و بھ پایین در آسانسورھای ھیدرولیک پیشنھاد بھ دلیل تفاوت سرعت در حرکت رو بھ بالا و ر" معمولا    

از ھر دو سنسور شمارنده طبقات و ترمز سر طبقھ اسѧتفاده شѧود در غیѧر ایѧن صѧورت از سیسѧتم می شود 

جعبѧھ روزیѧون را بѧھ بѧھ  CLFبرای این منظور می توان ترمینال  .تک سنسور نیز می توان استفاده نمود 

  .تعریف نمود  CLFرا بھ صورت  CLFرنامھ ترمینال سنسور شمارنده وصل نمود و از داخل ب

بنا بھ  دارای اھمیت می باشد بنابراین ، در سیستمھای ستاره مثلث زمان بین کنتاکتورھای ستاره و مثلث    

در قسѧمت تѧایمر و  کھ ثانیھ است  2تا  1.5" زمان حدودااین می گردد کھ تنظیم  این زمان تشخیص کاربر

  .ابل مشاھد است ق RUN_SPEEDبا نام 

کѧاربرد نداشѧتھ و از ترمینالھѧای  S7بھ دلیل عدم وجود فن موتور در سیسѧتمھای  ھیѧدرولیک  ترمینѧال     

MP , FTS  ولتی روغن استفاده نمود  220می توان برای تغذیھ گرمکن.  

طѧولانی  ایѧن برنامѧھ زمѧانی عمѧل مѧی کنѧد کѧھ زمѧان. این تѧابلو مجھѧز بѧھ سیسѧتم ری لولینѧگ مѧی باشѧد     

و روغن جک زیѧر بѧار کѧابین بѧھ آرامѧی تخلیѧھ مѧی گѧردد و سنسѧور ترمѧز از رد خومی آسانسور استارت ن

مѧی  لѧول " کѧابین را مجѧددا، تѧابلو فرمѧان  مواقعدر این . یرکند یروبروی آھنربا کنار رفتھ و لول کابین تغ

  .نماید 

ش موتور در جھت صحیح خدقت نمود جھت چردر زمان اتصال سیمھای موتور بھ ترمینالھای تابلو باید    

  . شیرھا صفر بوده و احتمال آسیب بھ موتور یونیت وجود دارد باشد در غیر این صورت خروجی 

 U,V,Wدر سیستمھایی کھ موتور بھ صورت مستقیم راه اندازی می گردد و موتور دارای سھ ترمینال     

را بѧاھم  Vو   Wوش کѧرده جѧای دو خروجѧی می باشد در صورت چرخش معکوس موتѧور تѧابلو را خѧام

  .تعویض نمایید
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 و   V1(Y)ترمینالھѧѧای   V و Wدر موتورھѧѧای سѧѧتاره مثلѧѧث عѧѧلاوه بѧѧر تعѧѧویض ترمینالھѧѧای     

W1(Z)  را نیز می بایست با ھم تعویض نمود.  

دقت نمود کھ در زمان کار موتور در حالت مثلث موتور بھ صورت " در ھنگام اتصال می بایست حتما

  .دو فاز کار نکند در غیر این صورت آسیب جدی بھ موتور وارد خواھد شد 

  .قرار گرفتھ است  66 و 65نقشھ اتصالات موتور و ترمینالھای یونیت در صفحات      ***

 

  

  

 : و شالترھای حد بالا و پایین  CAN,CA1نحوه حذف شالترھای 

  
 با توجھ بھ زمان بر بودن نصب شالترھای داخل چѧاه و ھمچنѧین ھزینѧھ بѧر بѧودن سѧیمھای ارتبѧاطی    

در برخی موارد دیده مѧی شѧود کѧھ کѧاربر  کھ بھ صورت معمول مورد استفاده قرار می گیرد مربوطھ 

و آنھѧѧا را از داخѧѧل تѧѧابلو بѧѧھ ترمینѧѧال  وده داخѧѧل چѧѧاه آسانسѧѧور نصѧѧب ننمѧѧرا  ECNو  EC1شѧѧالترھای 

68B  اترھای بر  . پل می نمایدѧھ از شѧاین اساس برای آن دستھ از کاربرانی کECN , EC1  تفادهѧاس

، در صѧورت تمایѧل  نمی کنند نحوه حذف شالترھای داخل چاه رابѧھ صѧورت زیѧر توضѧیح داده ایѧم تѧا 

  .  از آن استفاده نماید کاربر بنا بھ تشخیص خود 

میکروسویچ با کیفیت و یѧا شѧالتر دو عدد  یک میکروسویچ دو حالتھ و یابرای استفاده از این سیستم    

میکرو سوییچ آنتنѧی یѧا غلتکѧی شالتر پروانھ ای  یا و یک   CA1و   CANبھ عنوان  ...پروانھ ای ویا

  . عنوان حد بالا  و پایین نیاز استبھ ... بلند و یا 

گѧری را بѧھ یو د CANرا بھ عنѧوان  سویچھایکی از . نصب کنید یوک کابین  یرا رو میکروسویچ   

وصل  و   CLFو  51را بھ ترمبنال   CANمیکروسویچدر نظر بگیرید سپس سیمھای  CA1 عنوان 

تѧابلو شѧده و  MAINوصѧل کنیѧد سѧپس وارد برنامѧھ  DC را بھ ترمینال   CA1 میکروسویچسیمھای 

 بعد از آن وارد گزینھ . تعریف کنید   CAN را بھ عنوان  CLF ترمینال CLF DEFINEدر قسمت 

DC DEFINE  الѧده و ترمینѧشDC  وانѧھ عنѧرا ب CA1  دѧف کنیѧرعتھ . تعریѧای دو سѧدر در تابلوھ

پѧس از گذشѧتن  در جھѧت بѧالا قѧرار دھیѧد  دقѧت کنیѧدرا   CANمتѧر مانѧده بѧھ سѧرطبقھ  1آخѧرین طبقѧھ 

ѧالایی مѧای بѧروی آھنربѧت  یسنسور از روبѧبایس LED  ) راغѧال ) چѧترمین CLF  اѧود و تѧاموش شѧخ

 ، CANکمѧان از  میکروسѧویچسرطبقھ خاموش بماند و با حرکت کابین بѧھ سѧمت پѧایین پѧس از عبѧور 

LED  ترمینالCLF  روشن شده و روشن بماند .  
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ید  دقت کنیѧد در قرار دھرا  CA1 قھ  کمان متر مانده بھ سرطب 1نیز در اولین طبقھ ،   CA1 سویچبرای 

خاموش شѧود و تѧا  DC ترمینال ) چراغ (  LED میبایست  روی کماناز  سویچجھت پاین پس از گذشتن 

ترمینѧال  LED کمѧان از روی  سѧویچسرطبقھ خاموش بماند و با حرکت کابین بھ سمت بѧالا پѧس از عبѧور 

DC روشن شده و روشن بماند.  

  

ا از آزاد مѧی باشѧید و جابجѧا شѧدن آنھCAN ѧو  CA1عنѧوان  بѧھ DCو  CLFالبتھ در انتخاب ترمینالھѧای 

  . داخل برنامھ امکان پذیر است

استفاده نمѧود و آن ... برای حذف شالترھای حد بالا و پایین می بایست از یک میکروسسوییچ شاخکی و یا 

  آن  ان کوتاه کھو از دو عدد کمکرد نصب ) شالترھای پروانھ ای  کمان  مانند( را روی  لبھ بیرونی کابین 

سѧانتیمتری از سѧرطبقھ آخѧر و سѧرطبقھ اول   10و درفاصѧلھ  ی توان روی ریѧل کѧابین یѧا روی دیѧوارم را 

 10بѧھ انѧدازه ) لول طیقѧھ ( باید توجھ داشت کھ مانند معمول پس از عبور کابین از سر طبقھ . نصب نمود 

منѧی یل یا دیوار برخورد کرده و سѧری ایسانتیمتر میکروسوییچ حد روی کابین با کمان نصب شده روی ر

  . را از روی کابین قطع مینماید

در صورت وجѧود میکروسѧوییچ .وصل کنید  87سیمھای میکروسوییچ حد بالا و پایین را بھ ترمینالھای    

  . حد و پاراشور را با ھم سری کنید پشت دستک پاراشوت ، سوییچ

       و بѧѧѧѧѧѧھ جѧѧѧѧѧѧای آن نشѧѧѧѧѧѧدهخѧѧѧѧѧѧاموش  LED 90 پѧѧѧѧѧѧس از برخѧѧѧѧѧѧور سѧѧѧѧѧѧوییچ حѧѧѧѧѧѧد بѧѧѧѧѧѧھ کمѧѧѧѧѧѧان مربوطѧѧѧѧѧѧھ   

 LED  66A   )71  (باشد سری ایمنی از روی کابین می شدن خاموش می شود کھ بھ معنی قطع.  

مانند قبل انجام ... ھ و لازم بھ ذکر است کھ سیمکشی قسمت سری ایمنی گاورنر بالا و پایین و سوییچ دریچ

  . می گیرد

 لازم بѧھ ذکѧر اسѧت .پѧل نماییѧد  68Bرا بھ ترمینال   ECN و   EC1پس از انجام این مراحل ترمینالھای 

از میان رفتھ و از  سیستمیکی از حفاظتھای  68Bبھ ترمینال  ECNو   EC1پس از پل نمودن شالترھای 

   .واقب ناشی از آن بھ عھده نصاب می باشد عو  کاستھ می گردد سیستم ایمنی

  

  .ترسیم شده است 62و  63نقشھ اتصالات حذف شالترھا در صفحھ 
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  :چگونگی اتصال تابلوھای دوبلکس  

  
 ѧѧی باشѧѧوردار مѧѧالایی برخѧѧد بѧѧت و آمѧѧک رفѧѧھ از ترافیѧѧایی کѧѧولاندر مکانھѧѧتر ( از دو " د معمѧѧا بیشѧѧی  (

اسѧتفاده یا از دو شستی کѧھ بѧا یکѧدیگر مѧوازی شѧده انѧد  یک شستی طبقھ وبا کنار یکدیگر   آسانسور در

  .می گردد کھ در این نوع سیستمھا می توان از تابلوھای دوبلکس استفاده نمود

در این نوع سیستمھا پس از نصب تابلوھا در اطاق آسانسور در کنار یکدیگر پس از ایجѧاد اتصѧالھای   

تکی ( پس از راه اندازی تابلوھا بھ صورت سیمپلکس معمول تابلو با سیستمھای داخل چاه  و موتور و 

ایجاد اتصالات قسمت دوبلکس  و اطمینان از درست بودن اتصالات و کارکرد صحیح سیستم ، اقدام بھ) 

  .کنید

تعѧѧداد  بѧѧھبسѧѧتھ (طبقѧات دو تѧѧابلو را  ابتѧѧدا شسѧѧتیھای  پѧѧس از خѧѧاموش کѧردن ھѧѧر دو تѧѧابلو ، بѧدین منظѧѧور

طبقѧات ھѧر تѧابلو را بѧھ تѧابلوی  COMپѧس از آن سѧیم . یکدیگر اتصѧال دھیѧد  بھ )مورد استفاده  طبقات

وجѧود  CD,CM,80در قسمت بالای مѧادر بѧرد اصѧلی ھѧر تѧابلو سѧھ عѧدد ترمینѧال . دیگر اتصال دھید 

سѧپس ترمینѧال . تѧابلوی دیگѧر وصѧل کنیѧد  80ھѧر تѧابلو را بѧھ ترمینѧال  80دارد کھ می بایسѧت ترمینѧال 

CM ھ ترمینال تابلو اول را بCD  تابلو دوم وصل کنید  و ترمینالCD  الѧھ ترمینѧتابلو اول را بCM  

    . تابلو دوم وصل کنید

   ѧѧده و مѧѧرار گردیѧѧس برقѧѧالات دوبلکѧѧا اتصѧѧددر اینجѧѧن نماییѧѧا را روشѧѧد تابلوھѧѧھ . ی توانیѧѧورتی کѧѧدر ص

صورت فرعی کھ اتصالات درست برقرار شده باشد یکی از آسانسورھا بھ صورت اصلی و دیگری بھ 

  . ده اند مشغول بھ فعالیت می گردنداز قبل تعریف ش

طریقھ عملکرد بدین صورت می باشد کھ با زده شدن شستی طبقھ و دریافت آن توسط ھر دو تѧابلو و    

تبادل اطلاعات بین آنھا ھرکدام از آسانسورھا کھ بѧھ شسѧتی گرفتѧھ شѧده نزدیکتѧر باشѧد بѧھ طѧرف  طبقѧھ 

  . بوطھ را پاسخ خواھد دادکند و شستی مر مورد نظر حرکت می

در صورتی کھ ھر دو کابین در یѧک موقعیѧت مشѧابھ قѧرار گرفتѧھ باشѧند و فاصѧلھ ھѧر دو تѧا موقعیѧت    

 . ی بھ شستی مربوطھ پاسخ خواھد دادشستی زده شده یکسان باشد آسانسور اصل

نسور دیگر بھ صورت سیمپلکس ھر زمان یکی از آسانسورھا بھ ھر دلیل از سرویس خارج گردد آسا   

 سیسѧتم بѧھ صѧورت ،بھ تمامی شستیھا پاسخ خواھد داد وپس از وارد شدن مجدد آسانسѧور دیگѧر بѧھ مѧدار

  .دوبلکس بھ کار خود ادامھ می دھد

  .ترسیم شده است 64دوبلکس در صفحھ نقشھ اتصالات 
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  : وآشنایی با خطاھای موتور سی

 

  : خطاھای فازی 

 
ER3F   :د  ھنگامی ظاھر می این خطاѧده باشѧاز شѧی فѧن . گردد کھ کھ سیستم بھ ھر دلیل دچار قطعѧدر ای

شѧدن از قطعѧی فѧاز   بѧرای مطمѧئن . بھ نمایش در می آیѧد   LCDنام فاز قطع شده روی خط چھارم  زمان

و  R  ھر یک بیان کننده وجود فازھای  باشد و  می LEDسھ دارای  فاز مادربرد کھ  3بھ قسمت توان  می

 S  و T  مراجعھ نمود  باشند می.  

ER1F  :در این زمان. گردد کھ دو فاز ورودی سیستم دچار جابجایی شده باشد این خطا زمانی ظاھر می  

نمѧایش  ER1F سѧومو روی خѧط شѧود  نمایش داده مѧی LCDروی خط چھارم    PHASE RVRSجملھ 

 .شود داده می

ER4F  :در این زمان  جملھ . یا دو فاز ورودی سیستم ھمنام  باشدگردد کھ سھ  این خطا زمانی ظاھر می

PHASE NAMESAKE    روی خط چھارمLCD   و روی خط سومER4F شود نمایش داده می. 

  :خطاھای جریانی 
OVER CURRENT :  گردد کھ جریان موتور از جریان تنظیم شده  توسط  می این خطا ھنگامی ظاھر

نمѧایش   OVER CURRENTصѧورت   بѧھ  LCDا در سطر چھѧارم این خط  .کاربر،  بیشتر شده باشد

 .شود داده می

NO CURRENT:  یѧاھر مѧامی ظѧی ج این خطا ھنگѧده ولѧدار شѧا وارد مѧھ کنتاکتورھѧردد کѧانی از گѧری

" معمولا.شود  نمایش داده می  LCD  ERROR 4A ,و ھمزمان در خط دوم . سیمھای موتور عبور نکند

  باعث بروز این خطا می باشد  EC1,ECNاد درقسمت شالترھای در تابلوھای دو سرعتھ ایر

WHAT CURRENT:   یѧاھر مѧور  این خطا ھنگامی ظѧرای موتѧامی بѧابلو پیغѧھ تѧدون اینکѧھ بѧردد کѧگ

 LCD   ،ERROR 1Aصادر کѧرده باشѧد از سѧیمھای موتѧور جریѧان عبѧور کنѧد و ھمزمѧان در خѧط دوم 

  .شود نمایش داده می
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 : LCDطاھای آشنائی با خ

 
(51) ERROR 24V  :ER01   در ھنگام بروز این خطاLED   مربوط بھ آن روی برد اصلی خاموش

  . باشد ولت برد اصلی می 24بوده کھ بھ معنی قطع بودن 

  ERROR  71>>90  ER02 :   اگردر ھنگام بروزاین خطا LED - 90   خاموش باشد بھ  اصلی برد

 می... از قبیل شالترھای حد یا میکروسوئیچ دریچھ یا استپھای گاورنر و ھا  معنی قطع بودن سری ایمنی

خاموش باشد بھ معنی قطع بودن سری ایمنی از روی کابین است کھ می تواند  LED – 66Aو اگر  باشد

  .یل وضعیت روزیون بودن کابین باشدبھ دل

  ERROR DISCONNECT CABIN  ER03 :  ѧردد کѧی گѧاھر مѧامی ظѧا ھنگѧن خطѧاط ایѧھ ارتب

و یا قطع بدون  FLCولت  220ن  بھ ھر دلیل  از جملھ قطع بودن ولتاژیوسریال تابلو فرمان با جعبھ روز

  .قطع باشد.... ا مادر برد اصلی و سیمھای تراول کابل و یا سوختگی قسمتھای برد روزیون ی

-NO INPUT   :ER04   د وѧل نباشѧابلو متصѧھ تѧای در صورتی کھ ھیچ مییکروسوئیچی بѧ24ورودیھ 

  .گردد ولت تابلو قطع باشد این پیغام ظاھر می

-ERROR 66 : 5ER0  و این خطا در ھنگام حركت كابین اتفاق افتاده LED   ردѧمربوط بھ آن روی ب

  .باشد اصلی خاموش بوده کھ بھ معنی باز بودن مسیر دوشاخ درب طبقات می

-ERROR 69  :ER06 اѧابین اتفѧادهاین خطا در ھنگام حركت كѧو ق افتLED   ھѧوط بѧرد آمربѧن روی ب

  . باشد اصلی خاموش بوده کھ بھ معنی باز بودن مسیر دوشاخ درب کابین می

- ERROR 68  :ER07 و این خطا در ھنگام حركت كابین اتفاق افتادهLED   ردѧھ آن روی بѧوط بѧمرب

  . بودن مسیر قفل درب طبقات می باشداصلی خاموش بوده کھ بھ معنی باز 

: OPEN DOOR 66 ER08  دقیقھ  2.5اي مدت شود كھ درب طبقھ بر این خطا زماني نمایش داده مي

ثانیھ  كلیھ شستیھا را كنسѧل نمѧوده  و بعѧد از آن  25پس از نمایش این خطا سیستم بھ مدت . باز مانده باشد

  .باشد دوباره آماده بھ كار مي

TRY OFF DOOR 69ER09 :  ѧایش داده مѧتم  ياین خطا زماني نمѧھ سیسѧود كѧوده  5شѧعي نمѧار سѧب

پس از نمѧایش ایѧن . نشده است 69است درب كابین را ببندد ولي بھ ھر دلیل موفق بھ خواندن سري ایمني 

 . باشد و بعد از آن دوباره آماده بھ كار مي ثانیھ  كلیھ شستیھا را كنسل نموده  25خطا سیستم بھ مدت 

LOCK DOOR 68ER010 :   بار سعي نموده است  5شود كھ سیستم  مایش داده مياین خطا زماني ن

پس از نمѧایش ایѧن . نشده است 68بھ خواندن سري ایمني قفل درب طبقھ را جابزند ولي بھ ھر دلیل موفق 

 .باشد ثانیھ  كلیھ شستیھا را كنسل نموده  و بعد از آن دوباره آماده بھ كار مي 25خطا سیستم بھ مدت 
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MOVE INVERS    :1ER01   یѧت واقعѧلاف جھѧدر صورتی کھ پس از استارت موتور، کابین در خ

بھ طور مثال تابلو عملیѧات جѧاری را بѧھ سѧمت بѧالا اجѧرا کѧرده امѧا کѧابین بѧھ سѧمت پѧائین (خود حرکت کند 

تѧابلو کلیѧھ عملیѧات را متوقѧف کѧرده  و بعѧد از آن پیغѧامی در یافѧت ) برخورد نمایѧد  CA1حرکت کند و بھ 

  . بایست برد اصلی را ریست نمود از رفع عیب میپس . نماید نمی

CA1 &CAN OFFER012 :    وئیچѧر دو میکروسѧودن ھѧال بѧورت فعѧدر ص   CA1,CAN ) عѧقط

مربوطѧھ روی بѧرد اصѧلی  LEDدر ایѧن زمѧان ھѧر دو . گѧردد حاضѧر مѧی LCDایѧن پیغѧام روی  )بودن 

  . باشند خاموش می

ERROR FTO :ER013   در ھنگام بروز این خطاED L  بوده  روشنمربوط بھ آن روی برد اصلی

  . باشد کھ بھ معنی قطع بودن مسیر سنسور حرارتی موتور می

MOVE TIMEER014 :    در صورتی کھ تابلو فرمان پیغام حرکت بھ موتور را ارسال کند اما موتور

بلو ارسال نگردد بھ تا  SLFبھ ھردلیل استارت نشود یا پس ازاستارت موتور ھیچ گونھ پالسی از سنسور 

برای استارت مجѧدد . گردد  ظاھر می LCD، تابلو کلیھ عملیات جاری را کنسل کرده و پیغام بالا  روی 

  .پس از رفع نقص تابلو را ریست کردبایست  می

OVL  :ER015   تѧل از حرکѧد ، قبѧابلو برسѧھ تѧھ بѧور مربوطѧار از سنسѧافھ بѧدر صورتی کھ پیغام اض

و كلیھ شستیھاي گرفتھ شده را کند و پیغام شستیھای احضار را نادیده  را متوقف میسانسور تابلو عملیات آ

بѧھ کѧار خѧود  تابلو  بدون نیاز بھ ریست OVLپس از قطع شدن پیغام دریافتی از سنسور . نماید كنسل مي

ا نادیده در صورتی کھ پیغام اضافھ باردر حین حرکت کابین بھ تابلو ارسال شود تابلو آن ر. دھد ادامھ می

  .باشد می روشن روزیونمربوطھ روی برد  LEDدر زمان بروز خطا . گیرد در نظر می

ULTACONTACTOR FERO016 :     یا (صورتی کھ پلاتینھای یکی  تابلوھای دو سرعتھ در در

یات را از کنتاکتورھای جھت ، تند یا کند بھ ھر دلیل قبل از فرمان تابلوچسبیده باشد تابلو کلیھ عمل)  بیشتر

 . دھد نماید ودر صورت رفع نقص بھ کار خود ادامھ می متوقف می

 

در صورتی کھ تابلو پیغام حرکت بھ درایو صادر کنѧد امѧا درایѧو بѧھ ھѧر   در تابلوھای کنترل سرعت***

 – ECNبھ دلیل  قطع  بودن مسیر ( دلیلی خروجی ندھد یا کنتاکتورھای اصلی و ترمز وارد مدار نشوند 

 EC1   (رفع نقص بھ کار خود ادامھ می دھد  تابلو کلیھ عملیات را متوقف می نماید ودر صورت. 

PULSE LOW CLF  : ER017  در صورتی کھ پس از استارت موتور وحرکت کابین پالسھای اشتباه 

 ت جاری را متوقف میابھ تابلو ارسال گردد تابلو عملی SLFاز سنسور )  در شمارش تیغھ ھا یا آھنرباھا (

 . فرستاد و سپس تابلو را ریست نمودتابلو را بھ اولین طبقھ یا آخرین طبقھ   بایست پس از رفع عیب مي .ند
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- CABIN NUMERATOR :ER018  يѧѧایش داده مѧѧامي نمѧѧا ھنگѧѧن خطѧѧیر  ایѧѧھ در مسѧѧود كѧѧش

ر پس از بروز این خطا سیستم خروجي نمایشگ. گر كابین اتصالي وجود داشتھ باشدخروجي ھاي  نمایش

. بѧاقي خواھѧد مانѧد  كابین را بطور اتوماتیك قطع نموده  و  تا ھنگѧام ریسѧت سیسѧتم ،نمایشѧگر خѧاموش 

  .پس از آن تابلو را ریست نمایید  دقت شود پس از بروز این خطا ابتدا عیب را رفع نموده

- FLOOR NUMERATOR :ER019  یر  این خطا ھنگامي نمایش داده ميѧھ در مسѧشود ك

پѧѧس از بѧѧروز ایѧѧن خطѧѧا سیسѧѧتم خروجѧѧي . شѧѧگرطبقات اتصѧѧالي وجѧѧود داشѧѧتھ باشѧѧدمایخروجѧѧي ھѧѧاي  ن

، نمایشѧѧگر خѧاموش بѧѧاقي نمایشѧگر طبقѧات را بطѧѧور اتوماتیѧك قطѧع نمѧѧوده  و  تѧا ھنگѧѧام ریسѧت سیسѧتم 

 .ت نماییددقت شود پس از بروز این خطا ابتدا عیب را رفع نموده پس از آن تابلو را ریس. خواھد ماند

- BALANCEUN: ER020     ر این خطا ھنگامی ظاھر میѧا ھѧا و یѧگردد کھ یکی از فازھ 

 .سھ فاز ورودی بھ تابلو قطع باشد

- RVRS EPHAS:  1ER02 تابلو بھ   فاز ورودی  سھ  گردد کھ این خطا ھنگامی ظاھر می 

 )R , S , T   ( ی جابجاѧا مѧن خطѧاز و باشد و برای رفع ایѧای دو فѧت جѧبایسѧابلو را بѧھ تѧم رودی بѧا ھ

 .عوض نمود

- OPTO SHORT:  2ER02  یѧاھر مѧامی ظѧا ھنگѧرد  این خطѧای بѧی از اوپتوھѧھ یکѧردد کѧگ

 .دچار مشکل شده باشد وموتور سی

- PHASE NAMESAKE:  3ER02    ابلوѧھ تѧای ورودی بѧاز  از فازھѧھ فѧا سѧاه دو یѧھرگ

 .شود ھمنام باشند این خطا نمایش داده می

- LOW CURRENT 1:  4ER02  ھر گاه CT یѧور سѧن  وجریانی موتѧود ایѧکل شѧار مشѧدچ

 .شود خطا نمایش داده می

- LOW CURRENT 2:  5ER02  اهѧر گѧھCT    ،I/O یѧور سѧن  وموتѧود ایѧکل شѧار مشѧدچ

 . شود خطا نمایش داده می

- NO CURRENT:  6ER02   دار  این خطا ھنگامی ظاھر میѧا وارد مѧھ کنتاکتورھѧردد کѧگ

نمایش  LCD ERROR 4A,و ھمزمان در خط دوم . عبور نکندسیمھای موتور شده ولی جریانی از 

باعث بروز ایѧن  EC1,ECNدر تابلوھای دو سرعتھ ایراد درقسمت شالترھای " معمولاشود  می داده

 خطا می باشد

- WHAT CURRENT:  7ER02  یѧاھر مѧامی ظѧا ھنگѧابلو  این خطѧھ تѧدون اینکѧھ بѧردد کѧگ

  LCDھای موتور جریان عبور کند و ھمزمان در خط دوم پیغامی برای موتور صادر کرده باشد از سیم

 ،ERROR 1A شود نمایش داده می.  

- OVER CURRENT : 8ER02  یѧاھر مѧامی ظѧا ھنگѧور از  این خطѧان موتѧھ جریѧردد کѧگ

بیشѧѧتر شѧѧود  و ھمزمѧѧان در خѧѧط دوم  وجریѧѧان تنظѧѧیم شѧѧده توسѧѧط کѧѧاربر در قسѧѧمت تنظیمѧѧات موتѧѧور سѧѧی

LCD  ،ERROR 3A شود می نمایش داده. 
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- HORT CABIN CS 9 :ER02  ن ھرگاه در سیمکشی شستیھای کابین اتصالѧد ایѧی وجود داشتھ باش

 .گردد خطا ظاھر می

R030: BYPASS 68E   نѧھرگاه درحالت نرمال ، در سیمکشی قفل طبقات سیم پل وجود داشتھ باشد ای

 .پیغامھای احضار پاسخ نخواھد داد خطا ظاھر می گردد و تا زمانی کھ این پل وجود داشتھ باشد تابلو بھ

 

BLACK OUT IN USE 

   

سیسѧѧتم در مѧѧد نجѧѧات  مبنѧѧي بѧѧر ایѧѧن اسѧѧت كѧѧھیѧѧك پیغѧѧام خطѧѧا نبѧѧوده  بلكѧѧھ  نمѧѧایش صѧѧورت ایѧѧن پѧѧارامتر بѧѧھ 

 و تѧابلو نجѧات اضѧطراري  افѧزار رابѧط سѧخت   كھ  ذكر است بھ   لازم. باشد اضطراري در حال كار مي

  . بھ سیستم اضافھ شده باشد بایست  مي

روشن شѧده و فقѧط برخѧی از قسѧمتھای تѧابلو تابلو فرمان آسانسور نیز ھمزمان با تابلو نجات  در این حالت 

لازم بѧھ ذكѧر اسѧت كѧھ پѧس از پایѧان یѧافتن عملیѧات سیسѧتم نجѧات . فرمان غیѧر فعѧال  یѧا خѧاموش مѧی باشѧند

 .سانسور ادامھ خواھد دادآتابلو فرمان با وصل مجدد برق بھ كار عادي خود در وضعیت  ، اضطراري

 :توان بھ   از قسمتھای فعال تابلو می

  ....و 68 – 69 – 66 – 71یمنیھای سری ا -

 ...ولت تابلو و 24ورودیھای  -

- LCD  اصلی مادر برد... 

 

 

  

  

  

 

  

در زمان انجام عملیات نجات نمایشگر طبقات و کابین برای حفظ بیشتر ذخیره باطریھا خاموش بوده و      

  .  ر ھیچگونھ احضاری دریافت نمی کندآسانسو

ل صѧسیسѧتم نجѧات مѧانع از و ، نجام عملیات نجات برق شبکھ وصѧل گѧردددر صورتی کھ ھمزمان با ا     

برق شبکھ بھ تابلو فرمان آسانسور شده و بھ کѧار خѧود تѧا اتمѧام عملیѧات ادامѧھ مѧی دھѧد پѧس از آن از مѧدار 

پس از آن سیستم نجات اضѧطراری . الت عادی خود راه اندازی می گرددخارج شده و تابلو آسانسور در ح

بعѧد از شѧارژ کامѧل . ماتیک شروع بھ شارژ باطریھѧا  تѧا زمѧان شѧارژ کامѧل آنھѧا مѧی نمایѧد بھ صورت اتو

  .قطع برق بوده و آماده بھ کار استباطریھا ، تابلو نجات  منتظر 

D1     D2    DM      L6      C /  S      STOP  
 

BLACK OUT IN USE 

FN : 8 / 5/ 4           NOR                CA? ( 0 ) 
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ولتمتر  سپس ، نمود شارژبھ طور کامل تابلو نجات  ابتدا آنھا را توسط برای تست باطریھا می بایست     

و در حѧالی کѧѧھ تѧابلو نجѧѧات  کنیѧѧد تѧابلو نجѧѧات را وارد مѧدار  هقѧѧرار داد   DCدیجیتѧال را در حالѧت ولتѧѧاژ

لѧت ولتѧاژ ھیچیѧک در ایѧن حا. کنیѧدت می باشد ولتاژ تک تک باطریھا را اندازه گیری امشغول انجام عملی

ولت کمتѧر باشѧد معیѧوب بѧوده و مѧی  10ولت باشد و ھر باطری کھ از  10از ھا نبایست کمتر  از باطری

  . ج شده و باطری سالم جایگزین گرددبایست از مدار خار

   

  

  

  : ھای ترکیبی نحوه اتصال سھ فاز و نول ورودی بھ تابلو

  
  

ینال قرار در قسمت پایین تابلو یک عدد کلید مینیاتوری و یک ترمجھت اتصال کابل سھ فازه و نول در 

  . را بھ ترمینال نول وصل کنید  MP را بھ کلید مینیاتوری و   R , S , T گرفتھ است  سھ فاز 

مدارات و  در غیر اینصورت بھ نشودبا سیم فاز جابجا  سیم نول ، دقت کنید در ھنگام اتصال :تذکر ***  

  .ارد خواھد آمدتابلو آسیب جدی و بردھای 

متصل نمایید در  ) صفر و یک اصلی  (قبل از کلید   R , S , Tفازھای  را بھ یکی از FLC ترمینال 

  .رد  جعبھ روزیون  روشن نخواھد شدغیر اینصورت ب

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

 

  

MP FLC 

 MAINکلید مینیاتوری    

GND 24 CH 

R R 

S 

T 

MP 
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  : ھای کنترل سرعت گرلس نحوه اتصال سھ فاز و نول ورودی بھ تابلو

  
  

و یک ترمینال  ولتی 220کنتاکتور ل در در قسمت پایین تابلو یک عدد جھت اتصال کابل سھ فازه و نو

   بھ ترمینال نول وصل کنید  را  MP و  MAINرا بھ کنتاکتور   R , S , T قرار گرفتھ است  سھ فاز 

دقت کنید در ھنگام اتصال ، سیم نول با سیم فاز جابجا نشود در غیر اینصورت بھ مدارات و  :تذکر ***  

  .تابلو آسیب جدی وارد خواھد آمد  بردھای

متصل نمایید در غیر ) صفر و یک اصلی   (قبل از کلید   R , S , Tرا بھ یکی از فازھای  FLC ترمینال 

  .د شدنجعبھ روزیون  روشن نخواھ وارد مدار نمیشود درنتیجھ تابلو و MAINکنتاکتور  اینصورت برد

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

 

 

  

  

MP FLC 

 MAINکنتاکتور       

GND 24 CH 

R R 

S 

T 

MP 
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 : و گرلس ھای ترکیبینحوه اتصال باطریھا بھ ترمینالھای تابلو

  
مطѧѧابق شѧѧکل زیѧѧر چھѧѧار عѧѧدد را در حالѧѧت خѧѧاموش قراردھیѧѧد سѧѧپس  48+کلیѧѧد مینیѧѧاتوری ابتѧѧدا          

 توسѧѧط سѧѧیمھای مخصѧѧوص سѧѧوکت خѧѧورده موجѧѧود درتѧѧابلو را بѧѧھ یکدیگر 4و 3و 2و 1بѧѧاطری شѧѧماره 

را بھ وسیلھ سیم و سѧوکت مربوطѧھ  1سپس قطب منفی باطری شماره . متصل نمایید )  ی بصورت سر(

وصل نمایید + 24را بھ ترمینال  2بعد از آن قطب مثبت باطری شماره .متصل نمایید  GNDبھ ترمینال 

کلیѧѧد . وصѧѧل نماییѧѧد  CHبѧѧھ ترمینѧѧال  2.5را بѧѧھ وسѧѧیلھ سѧѧیم  4و در آخѧѧر قطѧѧب مثبѧѧت بѧѧاطری شѧѧماره 

  .را در حالت روشن قرار دھید   48+وری مینیات

را جابجѧا اتصѧال ندھیѧد + 24و CHبایست دقت نمود کѧھ سѧیمھای  ھنگام اتصال باطریھا می : 1تذکر 

  .جدی بھ بردھای تابلو وارد خواھد شد  آسیبدر صورت بروز اشتباه 

ننماییѧد کѧھ در ) اتصѧال قطѧب مثبѧت و منفѧی ( برای تست باطریھا ھرگز اقدام بѧھ تسѧت جرقѧھ  : 2تذکر

  . غیر این صورت  آسیب جدی بھ سلولھای باطریھا وارد خواھد شد 

  .است   DCولت 54حدود  GNDو  CHھنگامی کھ باطریھا شارژکامل باشند ولتاژ ترمینال 

  

  

    

  

  

  

  

  

  

  

    

  

  

       

  

  

GND 24 CH 

 1 
  

 2 
  

 3 
  

 4 
  

MP FLC 

 MAINکلید مینیاتوری      
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  لھامعادل ترمینا

  

 

 آرمان فراز آریان مگا 

FLC R2 FLC 
MP MP MP 
U U U 
V V V 
W W W 
V1 V1 V1 
W1 W1 W1 
BR- BM1 BR1 
BR+ BM2 BR2 
L5 L5 CPL 
L6 L6 CL 
MP L3 MP 

DM- V0 DM1 
DM+ U0 DM2 
FTS S4 FTS 
S7 S7 FAN 
C C C 

CM CM CM 
DO KP DO 
FTO FTO FTO 
4BS 4BS 4BS 
OVL OVL OVL 
CAN CAN CAN 
CA1 CA1 CA1 
CLF CF3 SLF 
SLF 1CF LEF 
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 آرمان فراز آریان مگا 

51 51 24 
110 110 110 
90 90 TP3 

66 A 71 71 
66 B 66 66 
68 A 69 69 
68 B 68 68 
ECN ECN CBN 
EC1 EC1 CB1 

COM VLL 24 
A……..B A……..B A……..B 

LU LF2 DU 
LD LF1 DD 

F1…FN DR1….DRN H1….HN 
C1...CN DC1….DCN C1….CN 

EM 251 AL3 
BZ 151 AL1 
SP SP SP 
SP SP SP 
80 80 G22 
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 : ھای موجود انکودر برخی از رنگ بندی سیم ھای 

 

 انکودر موتورھای گیربکسی

LIKA AUTONICE 

LINE DRIVER  LINE DRIVER  TOTEM POLE  

A+ زرد A+ مشکی A مشکی 

A- آبی A- قرمز B سفید 

B+ سبز B+ سفید Z نارنجی 

B- نارنجی B- 12 خاکستری V قھوه ای 

Z+ سفید Z+ نارنجی GND آبی 

Z- خاکستری Z- زرد     

5 V 5 قرمز V قھوه ای     

GND مشکی GND آبی     

  

 انکودر موتورھای بدون گیربکس

HEIDENHAIN / DATA U V W SIN / COS 

ECN 413 ERN 1326 ERN 1185 - … 

IP / 5V  5  سبز -قھوه ایV  5  بزس -قھوه ایV  سبز -قھوه ای 

IP / SENSOR+ آبی GND  سفید - سبز  SENSOR+ آبی 

IG / GND  سبز - سفید V+ خاکستری  GND  سبز - سفید 

IG  /  SENSOR -  سفید V- صورتی  SENSOR -  سفید 

CK بنفش U+ سبز D+ زرد 

CK- زرد U- قھوه ای D- بنفش 

DT خاکستری Z+ قرمز C+ خاکستری 

DT- صورتی Z- مشکی C- صورتی 

A+  مشکی - سبز A+  مشکی - سبز A+  مشکی - سبز 

A-  مشکی -زرد A-  مشکی -زرد A-  مشکی -زرد 

B+  مشکی -آبی B+  مشکی -آبی B+  مشکی -آبی 

B-  مشکی -قرمز B-  مشکی -قرمز B-  مشکی -قرمز 

    W+ بنفش Z+ قرمز 

    W- زرد Z- مشکی 

 

  



گا  
ت فـــــني مھندســـي م

شـــرك

گا
تــــــابلو  فرمـــان آسانســـــور  مدل : میــــنی م

90.7.11

سیمکشــــــی و راه انــدازی تـــــابلو در حالـت روزیــون

FTS
S7
MP
BR-
BR+

1
2

ERT

3
4

5
6

8

51

DO

69
69

87

66B
66A 90
90B
90A
110

FTO

C
A

1

C
A

N

51

7

9

87

سنســـــور حـــرارتی موتــور
24 ولــــتی

1011

1011

ت تــرمز
مگنـــ

 موتـــور

FTS

فـــن موتــور سنســـــور حـــرارتی موتــور
220 ولــــتی

2 رشــــتھ ســــیم رزرو

2 رشــــتھ ســــیم رزرو

12 * 0.75

مادر بــرد تــــــابلو

بــرد روزیــون

صـــب  می بایســــــت 
س از اتمــام ن

صـــب اولیـــھ می باشــــد و پــ
صــــرفا جھت راه انــدازی تـــــابلو در زمان ن

*** ایــن نقشــــھ 
ش داده شــده را از مدار خارج نمـود .

کلیـــــھ پلھـــای نمـــای

1
2

ERT

3
4

5
6

8

7

9

N
O

R

R
EV

کلیــــــد نرمــال - روزیــون

45

68A
68B



W1

V1

W

V

U

W

V

U

W1

V1

U1 M 3

SLOW

FAST

ـــــابلوی دو ســـرعتھ ترمینالھــــــای ت
ــور ترمینالھــــــای موت

ERT

گا   ــــني مھندســـي م شـــركت ف

گا ــان آسانســـــور  مدل : میــــنی م ـــــابلو  فرم 90.7.11ت

W

V

U W

V

U

W1

V1

U1 M 3

SLOW

FAST

ـــــابلوی  ت ترمینالھــــــای  
 

ــور ترمینالھــــــای موت

ERT

ترمینالھــــــای موتــور  46سیمکشـــــــی 

3VF 



66A
66B

68A
68B

EC1
EC

N
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90.4.11

 
 

 
 

   66A    90     ***  

   68A    66B     ***  
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51
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51

سنســــور حـــرارتي موتــور
میكـــرو ســــــوییچ فـــك تــرمز

49

گا
تــــــابلو  فرمــان آسانســــور  مدل :  میـــنی م

90.4.11

سنســــورھاي موتـــور و شــــــالتر ھاي دور انــداز

ــتر ***  فاصـــــلھ تــا لــول در موتورھــای دو ســـرعتھ = 1 م

ــتر ـــــھ = 1.8 م ــتر بــر ثانی ــــــترل ســرعت 1 م ھای کن ــا لـول در موتور ***  فاصـــــلھ ت

گا  
ت فــــني مھندســـي م

شـــرك

ــھ صــــفحھ  28 رجوع کنیــــــد ب

24 V
 D

C
24 V

 D
C



FTS
B

R
+

S7
M

P

FTS
سنســــور حـــرارتي موتــور

فـــن موتـــور

B
R

-

ت تــرمز موتــور
مگنـــ

50

گا
تــــــابلو  فرمــان آسانســــور  مدل : میـــنی م

ت تــرمز موتـــور و فـــن موتـــور90.4.11
مگنـــ

200 V
 D

C

گا  
ت فــــني مھندســـي م

شـــرك

220 V
 A

C



D
C

D
O

C
LF

SLF

O
V

L

سنســــور تــرمز ســر طبقـــھ

ضـــافھ وزن
Dسنســــور ا

C
 شســـــتي 

D
O

شســـــتي  

51

51

گا
تــــــابلو  فرمــان آسانســــور  مدل : میـــنی م

90.4.11

ورودي 24 ولـــــتي  رویــــزیون

51

سنســـــور شـــمارنده
صــورت اســــــتفاده از 

***  در 

4BS

صــل کنیـــــد .
سنســــور  تــرمز را بــھ                 و

ســــیم 
ســـرعتھ 

*** در تابلوھــــای دو 

ســــیم تــراول
سنســــور تــرمز  بــھ ترمینـــــال                بــھ وســــیلھ 

ســــیم 
صــل 

ســرعت  ھمزمان بــا و
*** در تابلوھــــای کنـــــترل 

صــل نماییـــــد .
 ترمینـــــال              جعبـــھ روزیــون را نـــیز بــھ ترمینـــــال              تـــــابلو و

SLF

SLF
4BS

SLF

3V
F

گا  
ت فــــني مھندســـي م

شـــرك

صــــفحھ  29
رجوع کنیــــــد بــھ 
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220

شســـــتي  فـــن كـــــابین

فـــن كـــــابین
پ ھالوژن كـــــابین

لام
ت مھتــــابي

اســــتار

پ مھتــــابي
لام

چك مھتــــابي

220

ب بـــازكن بــــرقي
كمان در

52

گا
تــــــابلو  فرمــان آسانســــور  مدل : میـــنی م

90.4.11

ب
ت در

فـــاز و نــول دائــم  و فـــاز تــــایمر دار و مگنـــ

200 V
 D

C

گا  
ت فــــني مھندســـي م

شـــرك



6969

ت
ت دســــتك پاراشــــو

ســــــوییچ پشــــ

ب كـــــابین
دوشــاخ در

CM
1

C1

O
FF

O
N

FA
ST

SLO
W

O
V

L
A

U
TO

M
A

N

ب اتوماتیــــــك
درایــو در

 كـــــابین معمولــی        

53

گا
تــــــابلو  فرمــان آسانســــور  مدل : میـــنی م

90.4.11

ب اتوماتیــــــك
ســري ایمـــني كـــــابین و فرمــان در

8787
گا  

ت فــــني مھندســـي م
شـــرك
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W

O
V

L
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U
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M
A

N

ک کـــــــابین 220 ولــــتی
ب اتوماتیــــــ

درایــو در
ب اتوبوســـــــی 220 ولــــتی

و در

CM
1

C1
CM

C

220
M

P
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SP
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EM

80

ضــطراري كـــــابین
پ ا

لام
شســـــتي آژیــر

بلنــــــــدگو

54

گا
تــــــابلو  فرمــان آسانســــور  مدل : میـــنی م

90.4.11

ضــطراري  و بلنـــــــدگو
پ ا

آژیــر ، لام

گا  
ت فــــني مھندســـي م

شـــرك
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گا
تــــــابلو  فرمــان آسانســــور  مدل : میـــنی م

نمایشــــــگر كـــــابین - تكــــي90.4.11

گا  
ت فــــني مھندســـي م

شـــرك
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80

شســـــــتیھاي كــــــابین

1 2 3 4 8

F1 F2 F3 F4 F8

80

ت
شســـــــتیھاي طبقــــا

1 2 3 4 8

56

گا
تــــــابلو  فرمــان آسانســــور  مدل : میـــنی م

ت  و كـــــابین90.4.11
شســـــتي طبقــــا 

گا  
ت فــــني مھندســـي م

شـــرك
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M
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M
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M

30
 C
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SLF
51

SLFلامپ            روشــن اســت

SLFلامپ            خاموش اســت

ــــــابین   ــل ک ــرمز ســر طبقـــھ روی ری طریقـــھ چیـــدن آھنرباھــای ت

SLFلامپ            خاموش اســت

SLFلامپ            خاموش اســت

SLFلامپ            خاموش اســت

SLFلامپ            روشــن اســت

SLFلامپ            روشــن اســت

SLFلامپ            روشــن اســت

ON

OFF

OFF

OFF

OFF

ON

ON

ON

SLF
51

SLF
51

SLF
51

SLF
51

SLF
51

SLF
51

SLF
51

57

ــــفحھ  29 ــھ ص ــــــد ب رجوع کنی



بــاطری

ضــطراری
ت ا

مــادربرد نجــا

ت تــرمز موتــور
مگنـــ

ت
ت کابــــل فلــــ

ســــوک

مــادربرد تــــــابلو

صـــل نماییـــــد
ش کــردن تـــــابلو فرمــان ابتــــدا  کابــــل فلـــت را  از داخل داکــت خارج کــرده و بــھ بــرد رابــط مت

س از خامو
پــ

س طبــق نقشــــھ سیمکشـــــــیھا را انجــام دھیــد . 
  و ســــپ

صــــفحھ  38
رجوع کنیــــــد بــھ 



تـــــــابلو  فرمـــان آسانســـــور  مدل : میــــنی مگـا
90.4.11

ف شـــــالترھای 
حذ

گا  
ت فــــني مھندســي م

شــرك

59

ــــھ آخر طبق

ــــھ اول طبق

CLFلامپ            خاموش اســت OFF

DCOFFلامپ            خاموش اســت

DCONلامپ            روشــن اســت

CLFلامپ            روشــن اســت ON

تابلوھــــای 2 ســــرعتھ لــول در  ــا  ت فاصـــــلھ 
باشــــد ــتر می   1 م

ــا لــول در تابلوھــــای 2 ســــرعتھ فاصـــــلھ ت
ــتر می باشــــد  1 م

C
A

N
 &

 C
A

1

صــــفحھ  31
رجوع کنیــــــد بــھ 

51

CLF ( CAN )

DC  ( CA1 )

51

CLF ( CAN )

DC  ( CA1 )



تـــــــابلو  فرمـــان آسانســـــور  مدل : میــــنی مگــا
کمــان و شـــــالتر حد بـــالا و پــــــایین90.4.11

گا  
ت فــــني مھندســي م

شــرك

60

صــــفحھ  31
رجوع کنیــــــد بــھ 

ــــــابین آسانســـــور ک

ش اســت
پ            خامو

لام
SLF

O
FF



تــــــابلو شــماره 1
تــــــابلو شــماره 2

تـــــــابلو  فرمـــان آسانســـــور  مدل : میــــنی مگــا
س90.4.11

ت تابلوھـــــای دوبلکــــــ
صـــــالا

ات

گا  
ت فــــني مھندســي م

شــرك

صــــفحھ  33
رجوع کنیــــــد بــھ 
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گا
تــــــابلو  فرمــان آسانســــور  مدل : میـــنی م

91.7.30

ث و 
ک موتــور ســــتاره مثلــــ

شـــــماتی
ک

ت ترمینــــــال ھای تــــــابلو ھیــــدرولی
صـــــالا

ات

گا  
ت فــــني مھندســـي م

شـــرك
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ث
راه انــدازی ســــتاره مثلـــ

راه انــدازی مســـــــتقیم

صــــال ســــتاره
ات

ث
صــــال مثلـــ

ات

صــــفحھ  30
رجوع کنیــــــد بــھ 
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گا
تــــــابلو  فرمــان آسانســــور  مدل : میـــنی م

91.7.30

ت
ت شـــیرھای بــــرقی یونیــــــ

صـــــالا
ات

گا  
ت فــــني مھندســـي م

شـــرك

کــــــابین

ک
ج

یونیـــــت

COM
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D
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D

COM

EVR

EVS

EVD

EV
R

EV
S

EV
D

GND

12 V

EM

یونیـــــت 4 شـــیر
یونیـــــت 3 شـــیر

ضــطراری
شـــیر ا

صــــفحھ  30
رجوع کنیــــــد بــھ 
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ــــور  مدل : میـــنی مگـا آسانس ــــــابلو  فرمــان  91.8.6ت

ــرار گـــــــرفتن ترمینالھــــــای ورودی و خروجی محل ق
مادر بـــرد اصـــلی

گا   شـــركت فــــني مھندســـي م
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S1
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 ( 220 )
 ( MP )

ــور فیـــــوز فـــن موت

ــور ــرمز موت ــک ت فیـــــوز ف
( 51 )فیـــــوز 24 ولـت 

ــرد ـــــھ ب فیـــــوز 10 ولـت تغذی

فیـــــوز 110 ولـت ســری ایمــــنی

ـــــابلو ـــــھ ت فیـــــوز تــــرانس تغذی

CTS
CMT



گا
تــــــابلو  فرمــان آسانســــور  مدل : میـــنی م

91.8.6

محل قــرار گـــــــرفتن ترمینالھــــــای ورودی و خروجی
بـــرد روزیــون

گا  
ت فــــني مھندســـي م

شـــرك
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 ( 220 )
 ( MP )

ـــــــــت  رم 2 گیگابای
ــــا ـــرو اس دی گوی میک

ب
رلھ کمــان در

ت تــــایمر دار
رلھ 220 ول

ب 1
رلھ در

ب 2
رلھ در

ب 
پــل دیــود کمــان در

ــــا ـــــریگر گوی ســــــوییچ ت

صــدا
ولـوم 


